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m INSTRUKCIJA OBStUGI

Schemat potaczenia (rys. 1)
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Wysoko$¢ montazowa i umiejscowienie czujnikow (rys. 2)
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Leexo

Dziekujemy za wybranie systemu parkowania GEKO do monitorowania przeszkéd wokdt pojazdu. Wykorzystujgc zaawansowang
technologie ultradzwiekowa, urzadzenie monitoruje i ostrzega kierowcow o przeszkodach wokét pojazdu, zaréwno wizualnie, jak i
dzwiekowo. Prosimy o uwazne przeczytanie niniejszej instrukcji, aby zapewnic¢ prawidtowg instalacje i obstuge systemu.

Funkcje produktu

- 4 czujniki montowane w zderzaku pojazdu

- Aktywacja systemu po wrzuceniu biegu wstecznego

- Wyswietlacz LCD* lub sygnalizator dzwiekowy*

* Wyposazenie rozni sie w zaleznosci od wybranego modelu

System wykrywa przeszkody wokot pojazddéw i ich odlegtosci, emitujac sygnaty o wysokiej czestotliwosci (ultradZzwiekowe) i mierzac czas
potrzebny na powrét tych sygnatow. Uzyskane czasy powrotu sg wykorzystywane do obliczania odlegtosci do przeszkody, a nastepnie
wyswietlania odlegtosci i emitowania alertow w razie potrzeby.

Zawartosc zestawu
Sktadnik

Funkcja Lokalizacja w pojezdzie

Graficzna prezentacja odlegtosci od przeszkody oraz sygnalizacja

dzwiekowa ostrzezen. / Sygnalizacja dZwiekowa ostrzezen. Wewnatrz kabiny kierowcy.

Wyswietlacz LCD* / Gtosnik*

W dowolnym dogodnym i chronionym przed

Gtéwny interfejs i sterowanie L . .
warunkami Srodowiska miejscu.

Jednostka sterujgca

Czujniki ultradzwiekowe Wykrywanie przeszkéd wokét pojazdu. Umieszczony w przednim lub tylnym zderzaku.

Am | FFHE T

Stan Odlegtos¢ Strefa Sygnalizacja dZwiekowa Wyswietlane liczby Kolor na wyswietlaczu LED
1 >2,5m bezpiecznie cisza - -
2 1,6-2,5m bezpiecznie cisza 1.6-2.5 -
3 1,0-15m bezpiecznie Bi...... Bi........ 1.0-15 zielony
4 0,7-0,9m ostrzezenie Bi...... Bi...... Bi...... 0.7-0.9 zielony + z6tty
5 0,4-0,6m ostrzezenie Bi..Bi..Bi..Bi.. 0.4-0.6 zielony + 26tty
6 <0,3m zagrozenie Ciagly 0.0-0.3 zielony + 26tty + czerwony
Dane techniczne
Napigcie znamionowe 12v DC
Wymagania dotyczace zasilania < 4W
Temperatura pracy -20°Cdo 70°C
Zasieg dziatania czujnika 0,3do2,5m
Kat wykrywania czujnika Poziomo >60° / Pionowo >60°
Srednica czujnika 22 mm

Montaz

Za pomoca dotgczonej do zestawu otwornicy, wywier¢ 4 otwory w zderzaku, rozmieszczone w sposéb pokazany na schemacie. Aby unikngc
fatszywych alarmoéw spowodowanych wykrywaniem podtoza, czujniki powinny by¢ zamontowane na wysokosci od 60 do 80 cm nad podtozem,
a powierzchnie czujnikédw powinny by¢ ustawione pionowo lub lekko nachylone do géry.

1) Wysoko$¢é montazu i rozmieszczenie czujnikdw przedstawiono
na odpowiednich schematach.

2) Przed wierceniem otwordéw sprawdz, czy na spodzie zderzaka
nie ma przeszkéd konstrukcyjnych.

3) Zaznaczy¢ na zderzaku miejsca na otwory przelotowe i
upewni¢ sie, ze beda one miaty wystarczajacy przeswit, aby
czujniki mogty zostac catkowicie wsuniete w zderzak.

4) Wywier¢ otwory otwornica dotaczong do zestawu.

5) Wyrdéwnaj otwory matym pilnikiem lub innym narzedziem
wygtadzajacym, aby wyeliminowac¢ zadziory.

6) Jesli zderzak nie jest pionowy, moze by¢ konieczne
zastosowanie podkfadki lub oddzielnego wspornika, aby
zapewnic pionowe ustawienie powierzchni czujnikow.
Rozwigzywanie probleméw

7) Ostroznie wecisnij kazdy czujnik w wywiercone otwory, jednoczesnie
ostroznie prowadzac kable za nimi. Wcisnij czujniki do korica w otwory.
Uwaga: Aby unikna¢ nadmiernego naprezenia elementéw czujnika, na-
lezy naciskac¢ na krawedzie czujnikéw, a nie na ich srodek.

8) Poprowadz kable czujnikow wzdtuz elementow konstrukcyjnych
pojazdu i uzyj opasek kablowych, aby zabezpieczy¢ je z dala od
ruchomych czesci. Aby uniknaé uszkodzer podczas przeprowadzania
kabli przez ostre metalowe krawedzie, nalezy uzy¢ przelotek.

9) Podtacz czujniki do skrzynki kontrolnej i przetestuj jeden na raz,
uruchamiajgc silnik, cofajac pojazd i obserwujgc wyswietlacz LCD.
Urzadzenie powinno wyswietla¢ prawidtowa odlegtos¢ od przeszkody.
Po-wtdrz te czynnosc dla pozostatych czujnikow.

Jesli po instalacji wystgpi problem z fatszywym alarmem lub ciggtym sygnatem diwiekowym, odtgcz wszystkie czujniki od modutu
sterujgcego. i podtaczac kazdy czujnik pojedynczo. Pomoze to ustali¢, ktory czujnik powoduje problem.

Po zlokalizowaniu wadliwego czujnika sprawdz, czy otwdér montazowy nie jest zbyt ciasny - szczegdlnie w metalowym zderzaku. Mozliwe, ze
wywiercony otwor jest zbyt ciasny i wywiera nacisk na czujnik. W takim przypadku nalezy nieznacznie powiekszy¢ otwér, szlifujgc go matym
okragtym pilnikiem.



{SEKO’
DEKLARACIA ZGODNO§C| WE

Dwie ostatnie cyfry roku naniesienia oznaczenia CE - 24
GEKO Sp. z 0.0. Sp. k. Kietlin, ul. Spacerowa 3, 97-500 Radomsko
deklaruje z petng odpowiedzialnoscia, ze:
Czujnik parkowania
Typ: G02335 / G02336 Model: A41 / A43

spetnia wymagania dyrektywy Parlamentu Europejskiego i Rady:

Dyrektywa dotyczgca kompatybilnosci elektromagnetycznej ‘ 2014/30/UE

Do oceny zgodnosci zastosowano nastepujgce normy zharmonizowane:

EN 55032:2015+A11:2020, EN 55035:2017+A11:2020
EN IEC 61000-3-2:2019/A1:2021,

EN 61000-3-3:2013/A2:2021/AC:2022-01,

EN 61000-4-2:2009, EN IEC 61000-4-3:2020,

EN 61000-4-4:2012, EN 61000-4-5:2014+A1:2017,
EN 61000-4-6:2014, EN 61000-4-8:2010,

EN IEC 61000-4-11:2020

Niniejsza Deklaracja Zgodnosci WE traci swojg waznos¢, jezeli produkt zostanie zmieniony lub przebudowany bez

zgody producenta.

Za przygotowanie i przechowywanie dokumentacji technicznej odpowiada:
Larysa Kowalczyk, Kietlin, ul. Spacerowa 3, 97-500 Radomsko.

-
p?

Kietlin, 19.06.2024 Larysa Kowalczyk

Miejsce i data wystawienia Nazwisko, imie i stanowisko osoby upowaznionej



B Translation of the original instructions
- E K'o' EN - ENGLISH VERSION

m USER MANUAL

G02335 / G02336

Connection scheme (Fig. 1)
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* depending on the sensor model

Mounting height and sensor location (Fig. 2)

Cable route - Option 2
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Leexo I

Thank you for choosing the GEKO parking system to monitor obstacles around your vehicle. Using advanced ultrasonic technology, the
device monitors and warns drivers of obstacles around the vehicle, both visually and audibly. Please read this manual carefully to ensure
proper installation and operation of the system.

Product Features

- 4 sensors mounted in the vehicle bumper

- System activation after engaging reverse gear

- LCD display* or buzzer*

* Equipment varies depending on the model selected

The system detects obstacles around vehicles and their distances by emitting high-frequency (ultrasonic) signals and measuring the time it
takes for these signals to return. The resulting return times are used to calculate the distance to the obstacle, then display the distance and
issue alerts if necessary.

Set Contents

Component Function Location in the vehicle

Graphical display of the distance to an obstacle and audible

warnings. / Audible warnings. Inside the driver's cabin.

LCD Display* / Speaker*

In any convenient and environmentally protected

Control unit Main interface and controls
place.

Ultrasonic sensors Detection of obstacles around the vehicle. Located in the front or rear bumper.
Condition Distance Zone Sound signal Displayed numbers Color on LED display

1 >2.5m safely silence - -

2 1.6-2.5m safely silence 16-25 -

3 1.0-1.5m safely Bi...... Bi........ 1.0-15 green

4 0.7-09m warning Bi...... Bi...... Bi...... 0.7-0.9 green + yellow

5 0.4-0.6m warning Bi...Bi...Bi..Bi... 0.4-0.6 green + yellow

6 <0.3m danger Continuous 0.0-0.3 green + yellow + red

Technical data

Nominal voltage 12v DC

Power requirements <4W

Operating temperature -20°Cto 70°C

Sensor operating range 0.3to2.5m

Sensor detection angle Horizontal >60° / Vertical >60°
Sensor diameter 22mm

Installation
Using the supplied hole saw, drill 4 holes in the bumper, positioned as shown in the diagram. To avoid false alarms due to ground detection,
the sensors should be mounted 60 to 80 cm above the ground, and the sensor surfaces should be vertical or slightly tilted upwards.

1) The mounting height and arrangement of the sensors are  7) Carefully press each sensor into the drilled holes while carefully
shown in the relevant diagrams. guiding the cables behind them. Press the sensors all the way into the
2) Before drilling holes, check the underside of the bumper for  holes. Note: To avoid excessive stress on the sensor elements, press on
any structural obstructions. the edges of the sensors, not the center.

3) Mark the locations of the through-holes on the bumper and  8) Route the sensor cables along the vehicle's structural members and
make sure they will have sufficient clearance to allow the sensors  use cable ties to secure them away from moving parts. To avoid damage
to slide fully into the bumper. when routing the cables over sharp metal edges, use grommets.

4) Drill the holes using the hole saw included in the kit. 9) Connect the sensors to the control box and test one at a time by
5) Smooth the holes with a small file or other smoothing tool to  starting the engine, reversing the vehicle and observing the LCD display.
eliminate burrs. The device should display the correct distance from the obstacle. Repeat
6) If the bumper is not vertical, it may be necessary to use a shim  for the remaining sensors.

or separate bracket to ensure the sensor surfaces are vertical.

Troubleshooting

If after installation you experience a problem with a false alarm or a continuous beep, disconnect all sensors from the control module. and
reconnect each sensor one at a time. This will help determine which sensor is causing the problem.

Once you have located the faulty sensor, check to see if the mounting hole is too tight - especially in a metal bumper. It is possible that the
drilled hole is too tight and is putting pressure on the sensor. If this is the case, you should slightly enlarge the hole by grinding it down with
a small round file.



{SEKO’
EC DECLARATION OF CONFORMITY

The last two digits of the year of CE marking - 24
GEKO Sp. z 0. 0. Sp. k. Kietlin, ul. Spacerowa 3, 97-500 Radomsko
declares with full responsibility that:
Parking sensor
Type: G02335 / G02336 Model: A41 / A43

meets the requirements of the Directive of the European Parliament and of the Council:

2014/30/EU

Electromagnetic Compatibility Directive

The following harmonized standards were used to assess conformity:

EN 55032:2015+A11:2020, EN 55035:2017+A11:2020

EN IEC 61000-3-2:2019/A1:2021,

EN 61000-3-3:2013/A2:2021/AC:2022-01,

EN 61000-4-2:2009, EN |IEC 61000-4-3:2020,

EN 61000-4-4:2012, EN 61000-4-5:2014+A1:2017,

EN 61000-4-6:2014, EN 61000-4-8:2010,

EN IEC 61000-4-11:2020

This EC Declaration of Conformity becomes invalid if the product is changed or rebuilt without the manufacturer's

consent.

The following is responsible for preparing and storing technical documentation:
Larysa Kowalczyk, Kietlin, ul. Spacerowa 3, 97-500 Radomsko.

Kietlin, 19.06.2024 Larysa Kowalczyk
Place and date of issue Name, surname and position of the authorized person
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Anschlussschema (Abb. 1)
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Leexo

Vielen Dank, dass Sie sich fiir das GEKO-Parksystem zur Uberwachung von Hindernissen rund um Ihr Fahrzeug entschieden haben. Mithilfe
modernster Ultraschalltechnologie Giberwacht das Gerat Hindernisse rund um das Fahrzeug und warnt den Fahrer sowohl optisch als auch
akustisch vor ihnen. Bitte lesen Sie dieses Handbuch sorgfaltig durch, um eine ordnungsgemaRe Installation und Bedienung des Systems
sicherzustellen.

Produkteigenschaften

-4 Sensoren in der FahrzeugstofRstange montiert

- Systemaktivierung nach Einlegen des Rickwartsgangs

- LCD-Anzeige* oder Summer*

* Ausstattung variiert je nach gewdhltem Modell

Das System erkennt Hindernisse im Umfeld von Fahrzeugen und deren Entfernung, indem es hochfrequente (Ultraschall-)Signale aussendet
und die Zeit misst, die diese Signale bis zur Riickkehr bendtigen. Aus den ermittelten Rickkehrzeiten wird die Distanz zum Hindernis
berechnet, die Distanz angezeigt und ggf. eine Warnung ausgegeben.

Inhalt des Kits

Komponente Funktion Lage im Fahrzeug

Grafische Darstellung der Entfernung zu einem Hindernis und

Im | Fahrerkabine.
akustische Warnungen. / Akustische Warnsignale. m Inneren der Fahrerkabine

LCD-Display* / Lautsprecher*

Steuereinheit Hauptschnittstelle und Bedienelemente An jedem geeigneten und umweltgeschitzten Ort.
Ultraschallsensoren Erkennung von Hindernissen rund um das Fahrzeug. Befindet sich in der vorderen oder hinteren
Cao Dot oo o

il 77 e

Zustand Distanz Zone Tonsignal Angezeigte Zahlen Farbe auf der LED-Anzeige
1 >2,5m sicher Schweigen - --
2 1,6-2,5m sicher Schweigen 1,6-2,5 --
3 1,0-1,5m sicher Bi...... Bi........ 1,0-1,5 Grin
4 0,7-0,9m Warnung Bi...... Bi...... Bi...... 0,7-0,9 grin + gelb
5 0,4-0,6m Warnung Bi...Bi...Bi...Bi... 0,4-0,6 grin + gelb
6 <0,3m Gefahr Kontinuierlich 0,0-0,3 grin + gelb + rot
Technische Daten
Nennspannung 12 V Gleichstrom
Stromversorgung <4W
Betriebstemperatur -20 °C bis 70 °C
Sensor-Betriebsbereich 0,3 bis2,5m
Sensorerfassungswinkel Horizontal >60° / Vertikal >60°
Sensordurchmesser 22 mm

Installation

Bohren Sie mit der mitgelieferten Lochsdge 4 Locher in die StoRstange, positioniert wie in der Abbildung gezeigt. Um Fehlalarme durch
Bodenerkennung zu vermeiden, sollten die Sensoren 60 bis 80 cm (iber dem Boden montiert werden und die Sensorflachen senkrecht oder leicht nach
oben geneigt sein.

1) Die Montagehohe und Anordnung der Sensoren sind den  7) Driicken Sie jeden Sensor vorsichtig in die gebohrten Locher und verlegen

jeweiligen Abbildungen zu entnehmen. Sie dabei die Kabel sorgfaltig dahinter. Driicken Sie die Sensoren vollstandig
2) Uberpriifen Sie vor dem Bohren von Léchern die Unterseite der  in die Lécher. Hinweis: Um eine iberméaRige Belastung der Sensorelemente
StoR3stange auf strukturelle Hindernisse. zu vermeiden, driicken Sie auf die Rander der Sensoren und nicht in die

3) Markieren Sie die Positionen der Durchgangslocher auf der  Mitte.
StoBstange und stellen Sie sicher, dass gentigend Platz vorhanden ist,  8) Verlegen Sie die Sensorkabel entlang der Strukturelemente des Fahrzeugs

damit die Sensoren vollstdndig in die StoRstange gleiten kbnnen. und befestigen Sie sie mit Kabelbindern in sicherer Entfernung von
4) Bohren Sie die Locher mit der im Kit enthaltenen Lochsage. beweglichen Teilen. Um Beschaddigungen beim Verlegen von Kabeln liber
5) Glatten Sie die Locher mit einer kleinen Feile oder einem anderen  scharfe Metallkanten zu vermeiden, verwenden Sie Tullen.

Glattungswerkzeug, um Grate zu entfernen. 9) SchlieBen Sie die Sensoren an die Steuerbox an und testen Sie sie

6) Wenn der StoRfanger nicht vertikal ist, kann es erforderlich sein, nacheinander, indem Sie den Motor starten, das Fahrzeug zuriicksetzen und

eine Unterlegscheibe oder eine separate Halterung zu verwenden, das LCD-Display beobachten. Das Geréat sollte den richtigen Abstand zum

um sicherzustellen, dass die Sensoroberflachen vertikal sind. Hindernis anzeigen. Wiederholen Sie diesen Schritt fiir die restlichen
Sensoren.

Fehlerbehebung

Wenn nach der Installation ein Fehlalarm oder ein Problem mit einem kontinuierlichen akustischen Signal auftritt, trennen Sie alle Sensoren vom

Steuermodul. und schlieBen Sie jeden Sensor einzeln an. Dadurch Iasst sich leichter feststellen, welcher Sensor das Problem verursacht.

Wenn Sie den defekten Sensor lokalisiert haben, priifen Sie, ob das Befestigungsloch —insbesondere bei einer MetallstoBstange — zu eng ist.

Moglicherweise ist die Bohrung zu eng und Ubt Druck auf den Sensor aus. In diesem Fall missen Sie das Loch durch Abschleifen mit einer kleinen

Rundfeile etwas vergroRern.



{SEKO’
EG-KONFORMITATSERKLARUNG

Die letzten beiden Ziffern des Jahres der CE-Kennzeichnung - 24
GEKO Sp. z 0. O. Sp. in der Nahe von Kietlin, ul. Spacerowa 3, 97-500 Radomsko
erklart mit voller Verantwortung, dass:
Parksensor
Typ: G02335 / G02336 Modell: A41 / A43

erfillt die Anforderungen der Richtlinie des Europdischen Parlaments und des Rates:

Richtlinie zur elektromagnetischen Vertraglichkeit ‘ 2014/30/EU

Zur Konformitatsbewertung wurden folgende harmonisierte Normen herangezogen:

EN 55032:2015+A11:2020, EN 55035:2017+A11:2020
EN IEC 61000-3-2:2019/A1:2021,

EN 61000-3-3:2013/A2:2021/AC:2022-01,

EN 61000-4-2:2009, EN IEC 61000-4-3:2020,

EN 61000-4-4:2012, EN 61000-4-5:2014+A1:2017,

EN 61000-4-6:2014, EN 61000-4-8:2010,

EN IEC 61000-4-11:2020

Diese EG-Konformitatserklarung verliert ihre Giltigkeit, wenn das Produkt ohne Zustimmung des Herstellers
verandert oder umgebaut wird.

Fir die Erstellung und Aufbewahrung der technischen Dokumentation sind verantwortlich:
Larysa Kowalczyk, Kietlin, ul. Spacerowa 3, 97-500 Radomsko.

Mo .
Kiew, 19.06.2024 Larysa Kowalczyk
Ort und Datum der Ausstellung Name, Nachname und Position der bevollmé&chtigten Person

10
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m MANUEL D'UTILISATION

G02335 / G02336

Schéma de connexion (Fig. 1)
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+12V du feu de recul (rouge)

Sol (noir)
* selon la version du capteur

Hauteur de montage et emplacement du capteur (Fig. 2)

Chemin de cable option 2

Afficher
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Leexo

Merci d'avoir choisi le systéme de stationnement GEKO pour surveiller les obstacles autour de votre véhicule. Grace a une technologie
ultrasonique avancée, I'appareil surveille et avertit les conducteurs des obstacles autour du véhicule de maniere visuelle et sonore. Veuillez
lire attentivement ce manuel pour garantir une installation et un fonctionnement corrects du systéme.

Caractéristiques du produit

- 4 capteurs montés dans le pare-chocs du véhicule

- Activation du systeme aprées I'engagement de la marche arriére

- Ecran LCD* ou buzzer*

* L'équipement varie selon le modeéle sélectionné

Le systeme détecte les obstacles autour des véhicules et leurs distances en émettant des signaux a haute fréquence (ultrasons) et en
mesurant le temps nécessaire au retour de ces signaux. Les temps de retour résultants permettent de calculer la distance jusqu'a
I'obstacle, puis d'afficher la distance et d'émettre des alertes si nécessaire.

Contenu du kit

Composant Fonction Emplacement dans le véhicule

Présentation graphique de la distance a un obstacle et

R . , . A l'intérieur de la cabine du conducteur.
avertissements sonores. / Signaux d'avertissement sonores.

Ecran LCD* / Haut-parleur*

Dans tout endroit pratique et respectueux de

Unité de controle Interface principale et commandes L
I'environnement.

Capteurs a ultrasons Détection d'obstacles autour du véhicule. Situé dans le pare-chocs avant ou arriére.

Condition Distance Zone Signal sonore Numeéros affichés Couleur sur écran LED
1 >2,5m sans risque silence - -
2 1,6-2,5m sans risque silence 1,6-2,5 -
3 1,0-1,5m sans risque Bi...... Bi........ 1,0-1,5 vert
4 0,7-09m avertissement Bi...... Bi...... Bi...... 0,7-0,9 vert + jaune
5 0,4-0,6m avertissement Bi...Bi...Bi...Bi... 0,4-0,6 vert + jaune
6 <0,3m danger Continu 0,0-0,3 vert + jaune + rouge
Données techniques
Tension nominale 12vCC
Besoins en énergie <4W
Température de fonctionnement -20°Ca70°C
Plage de fonctionnement du capteur 0,3a25m
Angle de détection du capteur Horizontal >60° / Vertical >60°
Diametre du capteur 22 mm

Installation

A I'aide de la scie cloche fournie, percez 4 trous dans le pare-chocs, positionnés comme indiqué sur le schéma. Pour éviter les fausses alarmes
dues a la détection au sol, les capteurs doivent étre montés a 60 a 80 cm au-dessus du sol et les surfaces des capteurs doivent étre verticales
ou légerement inclinées vers le haut.

1) La hauteur de montage et la disposition des capteurs sont 7) Appuyez soigneusement sur chaque capteur dans les trous percés

indiquées dans les schémas correspondants. tout en acheminant soigneusement les cables derriere eux. Appuyez
2) Avant de percer des trous, vérifiez que le dessous du pare- completement sur les capteurs dans les trous. Remarque : pour éviter
chocs ne présente aucune obstruction structurelle. une contrainte excessive sur les éléments du capteur, appuyez sur les

3) Marquez les emplacements des trous traversants sur le pare- bords des capteurs, pas au centre.
chocs et assurez-vous qu'ils auront suffisamment d'espace pour  8) Acheminez les cdbles du capteur le long des éléments structurels du
permettre aux capteurs de glisser complétement dans le pare- véhicule et utilisez des serre-cables pour les fixer loin des piéces

chocs. mobiles. Pour éviter tout dommage lors du passage des cables sur des
4) Percez les trous a I'aide de la scie cloche incluse dans le kit. bords métalliques tranchants, utilisez des ceillets.

5) Lissez les trous avec une petite lime ou un autre outil de  9) Connectez les capteurs au boitier de commande et testez-les un par
lissage pour éliminer les bavures. un en démarrant le moteur, en reculant le véhicule et en observant

6) Si le pare-chocs n'est pas vertical, il peut étre nécessaire |'écran LCD. L'appareil doit afficher la distance correcte par rapport a
d'utiliser une cale ou un support séparé pour garantir que les |'obstacle. Répétez cette étape pour les capteurs restants.

surfaces du capteur sont verticales.

Dépannage

Si vous rencontrez une fausse alarme ou un probléme de signal sonore continu apres l'installation, déconnectez tous les capteurs du
module de commande. et connectez chaque capteur individuellement. Cela aidera a déterminer quel capteur est a I'origine du probléme.

Une fois que vous avez localisé le capteur défectueux, vérifiez que le trou de montage n'est pas trop serré, en particulier dans un pare-
chocs en métal. Il est possible que le trou percé soit trop serré et exerce une pression sur le capteur. Dans ce cas, vous devrez agrandir
légerement le trou en le meulant avec une petite lime ronde.
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{SEKO’
DECLARATION DE CONFORMITE CE

Les deux derniers chiffres de I'année du marquage CE - 24
GEKO Sp. z 0. ou. Esp. prés de Kietlin, ul. Spacerowa 3, 97-500 Radomsko
déclare en toute responsabilité que :
Capteur de stationnement
Type : G02335 / G02336 Modele : A4l / A43

répond aux exigences de la directive du Parlement européen et du Conseil :

Directive sur la compatibilité électromagnétique ‘ 2014/30/UE

Les normes harmonisées suivantes ont été utilisées pour évaluer la conformité :

EN 55032:2015+A11:2020, EN 55035:2017+A11:2020
EN CEI 61000-3-2:2019/A1:2021,

EN 61000-3-3:2013/A2:2021/AC:2022-01,

EN 61000-4-2:2009, EN CEl 61000-4-3:2020,

EN 61000-4-4:2012, EN 61000-4-5:2014+A1:2017,

EN 61000-4-6:2014, EN 61000-4-8:2010,

EN IEC 61000-4-11:2020

Cette déclaration de conformité CE devient invalide si le produit est modifié ou reconstruit sans le consentement
du fabricant.

Les personnes suivantes sont responsables de la préparation et du stockage de la documentation technique :
Larysa Kowalczyk, Kietlin, ul. Espace 3, 97-500 Radomsko.

Mo .
Kietlin, 19.06.2024 Larysa Kowalczyk
Lieu et date d'émission Nom, prénom et fonction de la personne autorisée
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Ml MepeBos, OPUTMHANILHOW MHCTPYKLUM
- E KQ RU - PYCCKAA BEPCUA

m PYKOBOACTBO NOJIb3OBATE/IA
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Leexo

Bnarogapum Bac 3a BbI6Op NapKoBOYHOM cucTembl GEKO Anisi oTcneKuBaHUA MpPenATCTBMIA BOKPYr Balero aBTomobuns. Mcnonb3ys
nepeaoByl0 Y/bTPA3BYKOBYKO TEXHO/OIUIO, YCTPOWCTBO OTC/IEXKMBAET U NpeaynpeaaeT BoAuTeNnei o NpenaTcTBUAX BOKPYr aBTomobuns
KaK BU3yanbHO, Tak U 3BYKOBbIM ciocobom. MoKanyincra, BHUMATENbHO NMPOYTUTE AaHHOE PYKOBOACTBO, YTO6bl 06ecneynTb NpaBuibHYO
YCTaHOBKY M 3KCM/IyaTaumio CUCTEMDbI.

XapaKTepuCcTUKM NPOAYKTa

- 4 naTyMKa, YCTaHOBNEHHbIX B bamnepe aBTomobuns

- AKTUBaLMA CUCTEMbBI MOC/E BKIHOUYEHMA 3a4HEN nepesaym

- K-ancnnein* unm symmep*

* OcHaleHue BapbMpyeTca B 3aBUCMMOCTU OT BbiBpaHHOM moaenun

Cuctema obHapyK1BaeT NPenaTCTBUA BOKPYT TPAHCMOPTHbIX CPEACTB U PAacCTOAHUE 4,0 HWUX, UCMYCKas BbICOKOYACTOTHbIE (YNbTPa3ByKOBbIE)
CUTHaNbl U M3Mepss Bpems, HeobxoaMmoe AN BO3BPALLEHUA ITUX CUrHanNoB. MosydyeHHOe Bpems BO3BpaTa MCMO/b3YeTca AnA pacyeTa
PaccToAHWA [0 NPENATCTBMA, @ 3aTeM A1 0TOBpaKeHUs PacCTOAHMA U Bbl4a4yM ONOBELLEHUI NPU HEO6X0AMMOCTH.

CopeprKnumoe KOMnaeKTa

KomnoHeHT dyHKumA PacnonokeHue B TPAaHCMOPTHOM cpeacTee

Ipaduueckoe oTobpaXkeHMe PaccToAHMA 40 NPENATCTBUA U 3BYKOBbIE

MK-aucnnein* / uHamumk*
npegynpesaeHvs. / 3ByKoBble NpeaynpexaatoLme CUrHasb.

BHYTpu KabuHbl BoaUTENA.

B ntob6om yao6HOM M 3KoAOrMHeckn 6esonacHom

bnok ynpasneHua
mecTe.

OCHOBHOM MHTepdEIC U SNEMEHTbI YyNPaBNEHNUA

YnbTpasByKoBble AaTHMKM O6HapyKeHWe NPenaTCTBUIA BOKPYT aBTOMOOUAA. PacnonoeH B nepegHem unu 3agHem bamnepe.

CocrofiHne PaccrofaHue 30Ha 3BYKOBOI CUrHan OTtobpaxkaembie LiBeT Ha cBeTOA4UOAHOM

yucna aucnnee

1 >2,5m 6e3onacHo TUWKWHA - -

2 1,6-2,5m 6e3onacHo TUWMKHA 1,6-2,5 --

3 1,0-1,5m 6e3onacHo Bu...... Bu........ 1,0-1,5 3eN1eHbln

4 0,7-0,9m npeaynpexaeHue bu...... bu...... Bu...... 0,7-0,9 3€e/1eHbll + KenTbln

5 0,4-0,6 m npeaynpexaeHue bu... bu... bu... bu... 0,4-0,6 3€e/1eHbll + }KenTbl

6 <0,3m OnacHocTb HenpepbIBHbIN 0,0-0,3 3€/1eHbIN + YKeNTbIW + KPacHbIN

TexHUyeckune pgaHHble
HomunHanbHoe HanpAaxeHue

12 B NOCTOAHHOrO TOKA

TpeboBaHMA K NUTaHUIO <4 Bt
Pabouas Temnepatypa -20°C po 70°C
Pabouuii gManasoH aaTtumnka 0,3-2,5m

Yron obHapy»KeHua faTtimka FopusoHTanbHO >60° / BepTnkanbHo >60°

OnameTp gatyumka 22mMm

YcTaHOBKa
Mcnonb3ya BXoAALYO B KOMMNIEKT KOMbLEBYH MUY, NpocBepsnTe 4 oTBepcTus B Hamnepe, pacnonoXMB MX TaK, KaKk MokasaHoO Ha cxeme. YTobbl
n3bexKaTb JIOXKHbIX Cpa6aTbIBaHlAﬁ n3-3a O6Hapy)KEHVIﬂ Ha 3emne, AaTYHUKKN chenyeT yCTaHaB/IUBAaTb Ha BbICOTE 60-80 cm Hag 3EMIIEI7I, a NOBEPXHOCTHN
AaTYNKOB O0/1KHbI 6bITb BEPTUKANbHBbIMU UNU CNETKA HAK/TIOHEHHbIMUK BBEPX.

1) BbicoTa YCTaHOBKU W pacnosioxKeHne [aTYNKOB MOKa3aHbl Ha
COOTBETCTBYHOLLMNX CXemax.

7) AKKypaTHO BCTaBbTe KaXAbli AAaTYMK B MNPOCBEP/IEHHblIE OTBEPCTUSA,
OZIHOBPEMEHHO aKKypaTHO MNpPOKNaAbiBas Kabenu 3a HumW. [OAHOCTbIO
2) Tepep cBepieHWEeM OTBEPCTUI MPOBEPbTE HWKHIOK YacTb  BCTaBbTe 4ATYMKM B OTBepCTMA. MpumeyaHue: YTobbl n3bexaTtb upesmepHoi
6amnepa Ha Hannume Kaknx-ambo CTPYKTYPHbIX MPEnATCTBUIA. Harpy3sKky Ha CEHCOPHbIE 3IEMEHTbI, HAXMMaiiTe Ha Kpas CEHCOPOB, a He Ha
3) OTmeTbTe PacrosioKeHWe CKBO3HbIX OTBEPCTMIA Ha BGamnepe M LEHTP.

ybeauTecb, YTO OHU UMEIOT AOCTaTOuHbIM 3a30p, YTobbl Aatumku  8) Mponoxute Kabenu p[ATYMKOB BAOAb KOHCTPYKTUBHBLIX 3/1€MEHTOB
MOT/I1 NOIHOCTbIO BOMTU B Bamnep. aBTOMOBOWAA W 3aKpenuTe WX CTAXKaMWM BAAAW OT ABMNKYLLMXCA YacTeil.
4) NpocsepaunTe 0TBEPCTMA C NOMOLLbIO KOMbLLEBOM NWbI, BXOAALWEN  YToBbl M3b6exaTb NOBPeKAEHW Mpu nNpoknagke Kabeneit yepes ocTpble
B KOMIMJIEKT. MeTaNNINYECKMNE KPas, UCTIONb3YITE BTY/KU.

5) Crnagbte oTBepcTVA HEBOAbWMM HaMUAbHUKOM uan apyrum  9) MoAKAtouMTe JaTUMKK K 610Ky yNpaBaeHus v NpoBepsaiiTe UX No O4HOMY,
rNagKUM MHCTPYMEHTOM, YTOBbI YCTPAHUTL 3ayCeHLbl. 3anyckaa [ABuratenb, ABWUrasacb 3agHUM XO04OM W Habnogas 3a XK-
6) Ecav 6Gamnep He BEPTUMKa/IbHbIA, MOMeT noTpebosaTbCcAs  AMcnaeemM. YCTPOICTBO A0/MKHO OTobpakaTb MpasBWabHOE PaccToAHWE A0
MCMONb30BaTb MPOKAAAKY WAM OTAENbHbIN KPOHWTENH, 4yTobbl  npenatcTeuA. OBTOPUTE 3TOT War A4J/1A OCTaBLUMXCA AATYMKOB.

obecneyntb BEPTUKANbHOE NOJOXKEHME NOBEPXHOCTEW AaTUMKa.

Mouck HeucnpasHocTel

ECAM moc/ie yCTaHOBKWM Bbl CTONIKHY/IMCb C NIOXHbIM CpabaTbiBaHUEM CUFHANM3aLMM MAN HEMPEPbIBHBIM 3BYKOBbIM CUrHa/NOM, OTKAOYMTE BCe
AaTUYMKM OT MOAYANA YNPABAEHMA. U MOAKNOUMTE KaXKAbIM AAaTYMK MO OTAENbHOCTM. ITO MOMOXKET ONPeAe/IMTb, KaKOW AaTUMK Bbi3blBaeT Npobaemy.

MNocne 06Hapy)KeHl/IF| HEeUCnpaBHOro Aatynka nposepbTe, HE CAULKOM /I TECHOE MOHTAaXXHOEe 0TBEPCTUE, 0Cco0beHHO B MeTaNINYeCKoM 6amnepe.
Bo3moKHO, npocBepneHHOe OTBePCTUE CAULLIKOM Y3KOe M OKasblBaeT AaB/ieHne Ha AaT4YMK. B aTom caydae Bam npuaeTca HEMHOro pacwmpuTb
oTBepCTUE, 06TouMB ero HeboNbLLIMM Kpyrabim HanUi1bHUKOM.
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{SEKO’
DEKNAPALUA COOTBETCTBUA EC

MocnepHue ase undpbl roga mapkmnposku CE - 24
GEKO Sp. 3 0. 0. Cn. pagom ¢ KetanHom, yn. Cnaueposa 3, 97-500 Pagomcko
3aAB/IAET CO BCe OTBETCTBEHHOCTbIO, YTO:
JaTumk napKkoBKu
Tun: G02335 / G02336 Mogenb: A41 / A43

cooTBeTcTBYeT TpeboBaHuaAM JupeKkTnebl EBponeiickoro napnamenta u Coseta:

| [MpeKT1Ba No 3NeKTPOMarHUTHON COBMECTUMOCTU ‘ 2014/30/EC

[lnA OLEHKM COOTBETCTBMA UCMO/1b30BaNCh CAeaytoLlne rapMOHN3MPOBaHHbIE CTaHAaPTb:

EN 55032:2015+A11:2020, EN 55035:2017+A11:2020
EN IEC 61000-3-2:2019/A1:2021,

EN 61000-3-3:2013/A2:2021/AC:2022-01,

EN 61000-4-2:2009, EN IEC 61000-4-3:2020,

EN 61000-4-4:2012, EN 61000-4-5:2014+A1:2017,

EN 61000-4-6:2014, EN 61000-4-8:2010,

EN M3K 61000-4-11:2020

Hactoawana Jeknapauma o cootsetcTeumn EC cTaHOBUTCA HeAENCTBMTEIbHOW, ecin usgenme 6bi10 U3MEHEHO UK
nepepaboTaHo 6e3 cornacmMa NnpousBoauTeNs.

OTBETCTBEHHOCTb 3@ NOAFOTOBKY M XpaHEHWE TEXHUYECKOW AOKYMEHTALMN BO3NAraeTca Ha:
Napwuca Koanb4uk, Kutaut, yn. Cnaueposa 3, 97-500 Pagomcko.

-
Vo
/48

KeTtnuH, 19.06.2024 Jlapuca Koeanb4yuk

MecTo n AaTa Bblaa4yun MMH, ¢aMVI/'IVIF| N AONXKHOCTb YNOZTHOMOYEHHOIo nua
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[JaTunk napKyBaHHA

M MMepeknag opuUriHanbHOI iIHCTPYKLLi
: EKQ UA - YKPAIHCbKA BEPCIA

m MOCIBHUK KOPUCTYBAYA

G02335 / G02336

Cxema nigknoyeHHs (puc. 1)
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Lzexo

Jakyemo, wo obpanu cuctemy napkyeaHHA GEKO gnsa KOHTpO/IO nepelikos HaBKO/IO BalOro aBTomobina. BukopucTosytoum nepenosy
YNbTPa3BYKOBY TEXHOOFiI0, NPUCTPIN KOHTPO/IIOE Ta NOMepeasKae BOAIiB NPO Nepelkoam HaBKOMO TPAHCMOPTHOMO 3acoby sK Bi3yanbHo,
TaK i 3ByKOBO. byab NacKa, yBaXKHO NpoymnTanTe Lei NOCibHUK, Wob 3abe3neynT NpaBu/ibHe BCTAHOB/IEHHA Ta eKChayaTaLilo CMCTEMM.
XapaKTepucTuku NnpoayKTy

- 4 naTymKK, BCTaHoOB/eHi B 6amnepi aBTomobina

- AKTMBALiA cMcTeMu nicna BBIMKHEHHA 3a4HbOI nepeaadi

- PK-gucnnein* abo symep*

* KomnnekTauin 3anexuTb Big o6paHoi mogeni

Cuctema BMABAAE MepelKoay HABKOJIO TPAHCMNOPTHWMX 3acobiB Ta BiACTaHi 40 HWMX, BUMPOMIHIOOYM BMCOKOYACTOTHI (YAbTpa3ByKOBi)
CUrHaNM Ta BUMIPIOIOYM Yac, HEOBXiAHMI ANA NOBEPHEHHA LUMX cUrHanis. OTPMMaHWUI Yac NoOBepPHEHHA BUKOPWUCTOBYETLCA A/ PO3PAXYHKY
BiACTaHi 40 nepewKoaun, NoTim BigobpaXkeHHs BiACTaHi Ta BUAAYi CNOBILLEeHb 33 HeobXigHOCTI.

Komnnekrauis

KomnoHeHT DyHKLiA Po3TawyBaHHA B TPAHCNOPTHOMY 3acobi

IpadivHe NpeacTaBAEHHA BiACTaHI 40 NepeLKoan Ta 3BYKOBI

PK-aucnnein* / OuHamik* R .
nonepeaxeHHs. / 3ByKOBi nonepeasKyBanbHi CUrHaNN.

BcepeawHi KabiHu Bogis.

Y 6yAb-AKOMY 3py4HOMY Ta €KONOTYHO

Bnok KepyBaHHA Lo
3aXMLLEHOMY MiCLL.

OCHOBHWI iHTEpdENiC Ta eNeMeHTU KepyBaHHsA

PosTawoBaHuii y nepegHbomy abo 3agHbomy
- .

YbTPa3ByKOBi AaTYMKM BusABNEHHA NepeLLKoa, HAaBKOIO TPAHCMOPTHOrO 3acoby.

4

wtll 0 N

XBopoba BiactaHb 30Ha 3BYKOBMI4 CUrHaN Bigo6parkeHi umcna Konip Ha cBiThogiogHomy
aucnnei
1 >2,5m 6e3nevyHo TUwa - -
2 1,6-2,5m 6e3nevyHo TMWa 1,6-2,5 -
3 1,0-1,5m 6e3neyHo bi...... Bi........ 1,0-1,5 3e1eHUN
4 0,7-0,9m YBATA bi...... Bi...... Bi...... 0,7-0,9 3€/IeHUN + KOBTUM
5 0,4-0,6m YBATA bi ... Bi ... Bi ... Bi ... 0,4-0,6 3€/IeHUI + KOBTUI
6 <0,3m Hebesneka Be3nepepBHUiA 0,0-0,3 3€/1eHUI + }KOBTUM + YEePBOHUI

TexHiyHi paHi
HomiHanbHa Hanpyra

12 B nocTiitHOrO CTPYMYy

Bvmoru fo *KusneHHaA <4 Bt
Po6oua Temnepatypa Big -20°C go 70°C
Po6ounit gianasoH aatumnka Big 0,3 40 2,5Mm

KyT BUABNEHHA AaTuMKa FopusoHTanb >60° / BepTukanb >60°

[LiameTp gatumka 22 Mm

BcraHOBNEHHA

BUKOPUCTOBYIOUM KiNbLEeBY NUAKY, WO A0OAETbCA, NPOCBEPANiTL 4 OTBOPM B Hamnepi, po3TalloBaHi, AK NMOKa3aHo Ha cxemi. LLLo6 yHUKHYTU
XMBHUX CNpaLboBYBaHb Yepes BUABNEHHA Ha 3eMi, AaTYMKU Clig, BCTAHOBAOBATM Ha BUCOTI Big 60 Ao 80 cm Haj 3em/ieto, a NOBEPXHi AaTumMKiB
NOBWUHHI BYTW BepTUKaNbHUMM ab0 31erka HaxaeHnMmM Bropy.

1) BucoTa MOHTa)Ky Ta poO3TallyBaHHA AAaTyYMKiB NokasaHo Ha 7) O6epe)KHO BTUCHITb KOXEH [aTiMK Yy MpOCBEpA/IEHI OTBOPM,

Bi4NOBIAHMX CXEMaX.

2) Nepen cBepANiHHAM OTBOPIB NEPEBIPTE HUMKHIO YaCTUHY
H6amnepa Ha HasABHICTb BYAb-AKUX CTPYKTYPHUX NEPELLKOA.

3) Mo3HauTe micuA HaACKpi3HMX oTBOpPIB Ha 6Gamnepi Ta
nepekoHanTeca, WO BOHW MATUMYTb LOCTaTHIM 3a30p, LWo6
AAaTYMKM MOTIW MOBHICTIO BCTaBMTUCA B Bamnep.

4) MpoceepANiTb OTBOPY 3a AOMOMOrO KifbLEBOI MUAKK, WO
BXOAMTb 4,0 KOMMNEKTY.

5) 3rnagbTe OTBOPM HEBEIMKMM Hanwuakom abo
iHCTPYMEHTOM A1 3r1aAXKYBaHHA, W06 YCYHYTU 3a4MPKU.
6) fAKkwo 6amnep He BepTUKANbHWIN, MOXe 3HagobuTuca
BMKOPUCTOBYBATM MPOKAAAKY abo OKpemMuii KPOHLUTEMH, Lwob
3abe3neynTn BepTUKaibHe PO3TallyBaHHA MOBEPXOHb AaTYMKa.
YcyHeHHA HecnpaBHOCTe

iHWNM

peTenbHO NpoKaagatoum Kabeni 3a HUMMK. TMOBHICTIO BTUCHITb AaTYUKK B
otBopu. MpumitKa: WlO6 YHWMKHYTM HaAMIPHOrO HaBaHTaXKEHHsA Ha
CEHCOpPHi e/1leMeHTU, HAaTUCKANTe Ha Kpai AaTYMKIB, @ HE Ha LEHTP.

8) TMpoknagite Kabeni AaTUMKIB  B3AOBXK HECYYMX  eNeMeHTIB
TPaHCMOPTHOro 3acoby Ta 3a LONOMOTO0 KabesibHUX CTAMKOK 3aKpiniTb ix
nofdani Big PYyXoMux 4YacTuH. LLO6 YHWMKHYTM NOWKOAXKEeHb nig Yac
NPOKAaZaHHA Kabenis Mo rocTpux MeTaneBuX KpasX, BUKOPUCTOBYMTE

niosepcu.
9) MigKntoYiTh AaTYMKKM A0 BOKY KepyBaHHA Ta NnepesipTe iX N0 0g4HOMY,
3amycKalouM ABUIYH, pyxatouu aBTomobinb  3agHim  xogom Ta

cnoctepiratoun 3a PK-gucnneem. MMpucTpit nosuHeH Bigobpaxatu
npaBu/ibHY BiAcTaHb A0 nepewKkoau. MoBTOPiITb Lel KPOK Ana pewTn
bATUMKIB.

AKLLO NiciA BCTaHOB/EHHA BMHMKAA NOMWIKOBA TpuBora abo npobnema 3 6e3nepepsHUM 3BYKOBUM CUrHAMIOM, Big eaHaiTe BCi AaTUMKM
B MOAYNA KepYBaHHA. Ta NiAKOYITL KOKEH AaTUMK OKpemo. Lle LonomosKe BU3HAUUTH, AKMI caMe JaTYMK BUKAUKAE Npobiemy.

Micns Toro, AK BM 3HANLWAN HECNPABHWUIA AATUMK, NEPEBIPTE, Y MOHTANKHWIA OTBIP HE HaATO Tyruii, 0co6MBO B meTanesomy 6Gamnepi.
MOo3KAMBO, LLLO NPOCBEPA/IEHMI OTBIP 3aHAATO TYrMiA | TUCHE Ha AaTuMK. Y LLbOMY BUNAAKY Bam NOTPIGHO byae TPOXM PO3LUMPUTH OTBIp,

CTOUMBLUM MOTO HEBEIMKUM KPYyrnnm Hanmakom.
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{SEKO’
AEKNAPALIA BIANOBIAHOCTI €C

OcTaHHi aBi umdpu poky mapkysaHHa CE - 24
GEKO Sp. z 00 3 0. 0. Icn. 6ina KitniHa, Byn. Cnaueposa 3, 97-500 PagomcbKo
3aAB/IAE 3 MOBHO BiANOBIAANbHICTIO, WO:
JaTumK napKyBaHHA
Tun: G02335 / G02336 Mogenb: A41 / A43

BignoBigae Bumoram Aunpektnem Esponelicbkoro MNapnameHTy Ta Pagu:

| [VpeKT1Ba Npo eNeKkTPOMarHiTHy CyMiCHICTb ‘ 2014/30/€C

[ns ouiHKKM BianoBigHOCTI 6yN10 BUKOPUCTAHO TaKi rapMOHi30BaHi CTaHZAPTH:

EN 55032:2015+A11:2020, EN 55035:2017+A11:2020
EN IEC 61000-3-2:2019/A1:2021,

EN 61000-3-3:2013/A2:2021/AC:2022-01,

EN 61000-4-2:2009, EN IEC 61000-4-3:2020,

EN 61000-4-4:2012, EN 61000-4-5:2014+A1:2017,

EN 61000-4-6:2014, EN 61000-4-8:2010,

EN IEC 61000-4-11:2020

Ua Oeknapauis npo BianoBigHicTb BMMoram EC BTpaya€e YMHHICTb, AKLLO BUPiIO 3miHeHO abo nepebynosaHo Ge3

3rogu BVIpO6HVIKa.

3a niaroToBKy Ta 36epiraHHA TEXHIYHOT AOKYyMeHTaLT BignoBiae:
Napwuca Kosanbuuk, KitniH, Byn. Cnaueposa 3, 97-500 Pagomcbko.

-
o

Kitnin, 19.06.2024 Jlapuca Koeanb4yuk

Micue Ta gata Bugadi Mpi3BuLe, im'a Ta nocaga ynoBHOBaXKeHoOT ocobu
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Originaliy instrukcijy vertimas

{EEKO

m NAUDOJIMO VADOVAS

Prijungimo schema (1 pav.)

LT - LIETUVISKA VERSIJA

G02335 / G02336

o

I

Jutikliai
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[C)
o\

[B

Valdymo

blokas

+12 V i$ atbulinés eigos Zibinto (raudonas

Zemé (juoda)
* priklausomai nuo jutiklio versijos

Montavimo aukstis ir jutiklio vieta (2 pav.)

== Valdymo blokas

™
L ’//////L

L2 L3 L4
It

V%,
L1

Jutikliai

Aukstis = 60-80 cm
L1=6-15cm
12=13=14/12=14=0,31L,13=0,4L
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Garsiakalbis*

Kabelio kelio 2 variantas

Ekranas
Jutikliai

Kabelio kelias - 1 variantas



Leexo I

Dékojame, kad pasirinkote GEKO parkavimo sistema, skirtg stebéti kliGitis aplink jdsy transporto priemone. Naudodamas paZangia
ultragarso technologija, prietaisas stebi ir jspéja vairuotojus apie kliGtis aplink transporto priemone tiek vizualiai, tiek garsiskai. AtidZiai
perskaitykite $j vadovg, kad uztikrintuméte tinkama sistemos jrengimg ir veikima.

Produkto savybés

- 4 jutikliai, sumontuoti automobilio bamperyje

- Sistemos jjungimas jjungus atbulinés eigos pavarg

- LCD ekranas* arba garsinis signalas*

* Jranga skiriasi priklausomai nuo pasirinkto modelio

Sistema aptinka klidtis aplink transporto priemones ir jy atstumus, siysdama auksto daznio (ultragarso) signalus ir matuodama laika, per
kurj Sie signalai grjZta. Gautas grjZzimo laikas naudojamas atstumui iki kliGities apskai¢iuoti, tada atstumas rodomas ir, jei reikia, jjungiami
ispéjimai.

Rinkinio turinys

Komponentas Funkcija Vieta transporto priemonéje

Grafinis atstumo iki kliGties vaizdas ir garsiniai jspéjimai. / Garsiniai

LCD ekranas* / garsiakalbis* ispéjamieji signalai Vairuotojo kabinos viduje.

Valdymo blokas Pagrindiné sasaja ir valdikliai Bet kurioje patogioje ir aplinkai saugioje vietoje.

Ultragarsiniai jutikliai Klitciy aptikimas aplink transporto priemone. JsikQires priekiniame arba galiniame bamperyje.

Am | FFHE T

Buklé Atstumas Zona Garso signalas Rodomi skaiciai Spalvotas LED ekranas
1 >2,5m saugiai tyla - --
2 1,6-2,5m saugiai tyla 1,6-2,5 --
3 1,0-1,5m saugiai Bi...... Bi........ 1,0-1,5 Zalia
4 0,7-0,9 m jspéjimas Bi...... Bi...... Bi...... 0,7-0,9 Zalia + geltona
5 0,4-0,6 m jspéjimas Bi...Bi...Bi..Bi.. 0,4-0,6 Zalia + geltona
6 <0,3m pavojus Nuolatinis 0,0-0,3 Zalia + geltona + raudona

Techniniai duomenys

Nominali jtampa 12 V nuolatiné srové
Maitinimo reikalavimai < 4w
Darbiné temperatira Nuo -20 °C iki 70 °C
Jutiklio veikimo diapazonas 0,3-2,5m
Jutiklio aptikimo kampas Horizontaliai >60° / Vertikaliai >60°
Jutiklio skersmuo 22 mm
Jrengimas

Naudodami pridedama skyliy pjukla, iSgrezkite 4 skyles buferyje, kaip parodyta diagramoje. Siekiant isSvengti klaidingy aliarmy dél zemés
aptikimo, jutikliai turéty bati montuojami 60—80 cm aukstyje vir$ Zemés, o jutikliy pavirsiai turéty bati vertikalUs arba Siek tiek pakreipti j virsy.
1) Jutikliy montavimo aukstis ir iSdéstymas pateikti atitinkamose  7) Atsargiai jspauskite kiekvieng jutiklj j iSgreztas skyles, atsargiai uz jy

diagramose. nutiesdami laidus. Jutiklius iki galo jspauskite j skyles. Pastaba: Kad
2) Prie$ grezdami skyles, patikrinkite bamperio apacia, ar néra  iSvengtuméte per didelio jutikliy elementy jtempimo, spauskite jutikliy
kokiy nors konstrukciniy klitciy. krastus, o ne centra.

3) Pazymekite kiaurymiy vietas ant buferio ir jsitikinkite, kad tarp ~ 8) Jutikliy laidus nutieskite isilgai transporto priemonés konstrukciniy
jy bus pakankamai laisvos vietos, kad jutikliai galéty visiskai jslysti  elementy ir pritvirtinkite juos kabeliy rysiais atokiau nuo judanciy daliy.

j bufer;. Kad nepazeistumeéte kabeliy tiesdami juos per astrius metalinius krastus,
4) 13grezkite skyles naudodami komplekte esantj skyliy pjtkla. naudokite jvores.

5) ISlyginkite skylutes maza dilde ar kitu islyginimo jrankiu, kad  9) Prijunkite jutiklius prie valdymo dézutés ir iSbandykite po vieng,
nelikty Serpetojanciy viety. uzvesdami variklj, vaziuodami atbuline eiga ir stebédami LCD ekrana.
6) Jei bamperis néra vertikalus, gali tekti naudoti tarpine arba  Prietaisas turéty rodyti teisingg atstumg iki kliGties. Pakartokite $j
atskira laikiklj, kad jutikliy pavirsiai bty vertikalGs. veiksma su likusiais jutikliais.

Trik¢iy Salinimas

Jei po jdiegimo kyla klaidingo pavojaus signalo arba nuolatinio garsinio signalo problema, atjunkite visus jutiklius nuo valdymo modulio. ir
prijunkite kiekvieng jutiklj atskirai. Tai padés nustatyti, kuris jutiklis sukelia problema.

Surade sugedus;j jutiklj, patikrinkite, ar tvirtinimo anga néra per stipriai uzverzta — ypa¢ metaliniame bamperyje. Gali bati, kad iSgrezta skylé
yra per stipriai jsukta ir daro spaudima jutikliui. Tokiu atveju skyle reikés Siek tiek padidinti, jg nuslifuojant maza apvalia dilde.
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{SEKO’
EB ATITIKTIES DEKLARACUA

Paskutiniai du CE Zenklo mety skaitmenys — 24
GEKO Sp. z 0. 0. Sp. netoli Kietlino, ul. Spacerowa 3, 97-500 Radomskas
su visa atsakomybe pareiskia, kad:
Parkavimo jutiklis
Tipas: G02335 / G02336 Modelis: A41 / A43

atitinka Europos Parlamento ir Tarybos direktyvos reikalavimus:

Elektromagnetinio suderinamumo direktyva ‘ 2014/30/ES

Atitikciai jvertinti buvo naudojami Sie darnieji standartai:

EN 55032:2015+A11:2020, EN 55035:2017+A11:2020
EN IEC 61000-3-2:2019/A1:2021,

EN 61000-3-3:2013/A2:2021/AC:2022-01,

EN 61000-4-2:2009, EN IEC 61000-4-3:2020,

EN 61000-4-4:2012, EN 61000-4-5:2014+A1:2017,

EN 61000-4-6:2014, EN 61000-4-8:2010,

EN IEC 61000-4-11:2020

Si EB atitikties deklaracija netenka galios, jei gaminys yra pakeitiamas arba perkonstruojamas be gamintojo
sutikimo.

Uz techninés dokumentacijos parengimg ir saugojima atsakingas:
Larysa Kowalczyk, Kietlin, ul. Spacerowa 3, 97-500 Radomskas.

Mo .
Kietlin, 2024 m. birzelio 19 d. Larysa Kowalczyk
ISdavimo vieta ir data |galioto asmens vardas, pavardé ir pareigos
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M Originalo instrukciju tulkojums
- E KQ LV - LATVIESU VERSIJA

m LIETOTAJA ROKASGRAMATA

G02335 / G02336
Savienojuma shéma (1. att.)
=)
(D} — |
e oy / E Sensori
; 1 E
(B}
Vadibas :
bloks Ty E

Skalrunis*

di +12 V no atpakalgaitas luktura (sarkans)

Zeme (melna)
* atkariba no sensora versijas

Montazas augstums un sensora atrasanas vieta (2. att.)

Kabela cela 2. variants

Reklamas displejs
Sensori

Atpakalgai

o} (o} (o}
m H
V% ////////V////////J’//////L 7
1 Sensori
L1 L2 L3 L4 L1
L

Augstums = 60-80 cm
L1=6-15cm
L12=13=14/12=14=0,3L,13=041L
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Leexo

Paldies, ka izvelejaties GEKO parkosSanas sistemu SkérSlu uzraudzibai ap jlsu transportlidzekli. Izmantojot progresivu ultraskanas
tehnologiju, ierice uzrauga un bridina vaditajus par skérsliem transportlidzekla apkartné gan vizuali, gan skanas signalos. Lidzu, uzmanigi
izlasiet So rokasgramatu, lai nodrosinatu pareizu sistémas uzstadiSanu un darbibu.

Produkta funkcijas

- 4 sensori, kas uzstaditi transportlidzekla bamperi

- Sistémas aktivizésana péc atpakalgaitas parnesuma ieslégsanas
- LCD displejs* vai skanas signals*

* Aprikojums atskiras atkariba no izvéléta modela

Sistéma nosaka Skérslus ap transportlidzekliem un to attalumus,

izstarojot augstfrekvences (ultraskanas) signalus un mérot laiku, kas

nepiecieSams So signalu atgrieSanai. legltie atgrieSanas laiki tiek izmantoti, lai aprékinatu attdlumu Iidz skérslim, péc tam paraditu

attalumu un nepiecieSsamibas gadijuma izdotu bridinajumus.

Komplekta saturs

Komponents Funkcija

Atrasanas vieta transportlidzeklt

. -
LCD displejs* / skalrunis Skanas bridinajuma signali.

Grafisks attaluma lidz 3kérslim attélojums un skanas bridinajumi. /

Vaditaja kabines iekSpuseé.

Vadibas bloks Galvena saskarne un vadibas ierices

Jebkura érta un videi draudziga vieta.

Ultraskanas sensori Skérslu noteik$ana ap transportlidzekli.

Atrodas prieksgja vai aizmuguréja bamperi.

wtll 0 N

Stavoklis Attalums Zona Skanas signals Attélotie skaitli Krasa LED displeja
1 >2,5m drosi klusums - -
2 1,6-2,5m drosi klusums 1,6-2,5 --
3 1,0-1,5m drosi Lielais..... Lielais........ 1,0-1,5 zal$
4 0,7-0,9m bridinajums Lielais/liel ... 0,7-0,9 zala + dzeltena
5 0,4-0,6 m bridinajums Lielais ... Lielais ... Lielais ... 0,4-0,6 zala + dzeltena
Lielais ...
6 <0,3m briesmas Nepartraukts 0,0-0,3 zala + dzeltena + sarkana
Tehniskie dati
Nominalais spriegums 12 V lidzstrava
Jaudas prasibas < 4w
Darba temperatira -20°C Idz 70°C
Sensora darbibas diapazons 0,3Mdz2,5m
Sensora noteiksanas lenkis Horizontali >60° / Vertikali >60°
Sensora diametrs 22 mm

UzstadiSana

Izmantojot komplekta ieklauto caurumzagi, izurbiet bamperi 4 caurumus, novietojot tos, ka paradits diagramma. Lai izvairitos no viltus
trauksmém zemes noteiksanas dé|, sensori jauzstada 60 lidz 80 cm augstuma virs zemes, un sensoru virsmam jabat vertikalam vai nedaudz

noliektam uz augsu.

1) Sensoru montazas augstums un izvietojums ir paradits
attiecigajas diagrammas.

2) Pirms caurumu urbsanas parbaudiet bufera apakSpusi, vai taja
nav nekadu strukturalu skers|u.

3) Atzimé&jiet caurumu atrasanas vietas uz bufera un
parliecinieties, ka starp tiem bls pietiekama atstarpe, lai sensori
varétu pilniba ievietoties bamper.

4) lzurbiet caurumus, izmantojot komplekta iekJauto caurumzagi.
5) lzlidziniet caurumus ar nelielu vili vai citu izlidzinasanas
instrumentu, lai novérstu atskarpes.

6) Ja buferis nav vertikals, var bt nepiecieSams izmantot
starpliku vai atsevisku kronsteinu, lai nodrosinatu sensoru virsmu
vertikalo novietojumu.

Problému novérsana

7) Uzmanigi iespiediet katru sensoru urbtajos caurumos, vienlaikus
uzmanigi novietojot kabelus aiz tiem. Pilntba iespiediet sensorus
caurumos. Piezime: Lai izvairitos no parmérigas slodzes uz sensoru
elementiem, spiediet uz sensoru malam, nevis centra.

8) lzvietojiet sensoru kabelus gar transportlidzekla konstrukcijas
elementiem un izmantojiet kabelu saites, lai nostiprinatu tos prom no
kustigajam dalam. Lai izvairitos no bojajumiem, vadot kabelus pari asam
metala malam, izmantojiet cilpas.

9) Pievienojiet sensorus vadibas blokam un parbaudiet tos pa vienam,
iedarbinot dzinéju, braucot atpakalgaita un novérojot LCD displeju.
lericei vajadzétu paradit pareizo attalumu lidz Skérslim. Atkartojiet So
darbibu atlikusajiem sensoriem.

Ja péc uzstadisanas rodas viltus trauksme vai nepartraukta skanas signala probléma, atvienojiet visus sensorus no vadibas modula. un
pievienojiet katru sensoru atseviski. Tas palidzés noteikt, kurs sensors rada problému.

Kad esat atradis bojato sensoru, parbaudiet, vai stiprinajuma caurums nav parak ciess, it Ipasi metala bamperi. lespéjams, ka urbtais
caurums ir parak cie$s un rada spiedienu uz sensoru. 5aja gadijuma caurums bis nedaudz japalielina, noslipéjot to ar nelielu apalu vili.
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{SEKO’
EK ATBILSTIBAS DEKLARACIJA

CE markéjuma gada pédéjie divi cipari - 24
GEKO Sp. z 0. 0. Sp. netalu no Kietlinas, ul. Spacerowa 3, 97-500 Radomsko
ar pilnu atbildibu pazino, ka:
ParkoSanas sensors
Tips: G02335 / G02336 Modelis: A4l / A43

atbilst Eiropas Parlamenta un Padomes direktivas prasibam:

Elektromagnétiskas saderibas direktiva ‘ 2014/30/ES

Atbilstibas novértésanai tika izmantoti $adi saskanotie standarti:

EN 55032:2015+A11:2020, EN 55035:2017+A11:2020

EN IEC 61000-3-2:2019/A1:2021,

EN 61000-3-3:2013/A2:2021/AC:2022-01,

EN 61000-4-2:2009, EN IEC 61000-4-3:2020,

EN 61000-4-4:2012, EN 61000-4-5:2014+A1:2017,

EN 61000-4-6:2014, EN 61000-4-8:2010,

EN IEC 61000-4-11:2020

ST EK atbilstibas deklaracija zaudé spéku, ja produkts tiek mainits vai parblvéts bez raZotaja piekrisanas.

Par tehniskas dokumentacijas sagatavoSanu un glabasanu ir atbildigs:
Larisa Kovalcika, Kitlina, ul. Spacerowa 3, 97-500 Radomsko.

Kitlins, 2024. gada 19. junijs Larisa Kovalcika
Izdo$anas vieta un datums Pilnvarotas personas vards, uzvards un amats
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M Preklad originalniho navodu
: E KQ Cz - CESKA VERZE

m UZIVATELSKA PRIRUCKA

Schéma zapojeni (obr. 1)

m—
T ]
N e E Senzory
= =

G02335 / G02336

o

I

Ridici
jednotka

|
y

LCD * Reproduktor*

di +12V z couvaciho svétla (Cerveného)

Zem (Cerna)
* v zavislosti na verzi senzoru

Montazni vysSka a umisténi senzoru (obr. 2)

Moznost kabelové trasy 2

Zobrazit

Senzory

O O (o]
[ H . . .
N SRy : A /! Kabelova trasa - Varianta 1
/77 TI7T77TA 7777777787 7777777487 . "~ Ridici jednotka
1 S
L L2 L3 L4 L1 eneery
L
V=60-80cm
L1=6-15cm

12=13=14/12=14=0,31,13=0,41

26



Leexo I

Dékujeme, Ze jste si pro sledovani prekazek kolem vaseho vozidla vybrali parkovaci systém GEKO. Pomoci pokrocilé ultrazvukové
technologie zafizeni monitoruje a varuje fidiCe pred prekazkami v okoli vozidla vizudIné i zvukové. Pro zajiSténi spravné instalace a provozu
systému si prosim peclivé prectéte tento navod.

Vlastnosti produktu

- 4 senzory namontované v narazniku vozidla

- Aktivace systému po zarazeni zpatecky

- LCD displej* nebo bzucak*

* Vlybava se lisi v zavislosti na vybraném modelu

Systém detekuje prekazky kolem vozidel a jejich vzdalenosti vysilanim vysokofrekvencnich (ultrazvukovych) signalt a mérenim doby, za
kterou se tyto signaly vrati. Vysledné ¢asy navratu se pouZiji k vypoctu vzdalenosti k prekdzce, naslednému zobrazeni vzdalenosti a v
pripadé potreby k vyslani upozornéni.

Obsah sady

Komponent Funkce

Umisténi ve vozidle

Grafické znazornéni vzdalenosti k pfekaZce a zvukové varovani. /

H ¥ *
LCD displej* / Reproduktor Zvukové vystrazné signaly.

Uvnit kabiny fidice.

Na jakémkoli vhodném a ekologicky chranéném

Ridici jednotka Hlavni rozhrani a ovladaci prvky misté

Ultrazvukové senzory Detekce prekazek v okoli vozidla. Umisténo v prednim nebo zadnim narazniku.

Stav Vzdalenost Z6na Zvukovy signal Zobrazena Cisla Barva na LED displeji
1 >2,5m bezpecné umlcet - -
2 1,6-2,5m bezpecné umlcet 1,6-2,5 --
3 1,0-1,5m bezpecné Bi...... Bi........ 1,0-1,5 zeleny
4 0,7-0,9m varovani Bi...... Bi...... Bi...... 0,7-0,9 zelend + Zluta
5 0,4-0,6m varovani Bi...Bi...Bi..Bi.. 0,4-0,6 zelend + Zluta
6 <0,3m nebezpedi Nepretrzity 0,0-0,3 zelend + Zlutd + ¢ervend

Technické udaje

Jmenovité napéti

12V stejnosmérného proudu

Pozadavky na napdjeni <4W
Provozni teplota -20°Caz70°C
Provozni rozsah senzoru 0,3az2,5m

Uhel detekce senzoru

Horizontdalné >60° / Vertikalné >60°

Prdmér senzoru

22mm

Instalace

Pomoci pfilozené dérovky vyvrtejte do narazniku 4 otvory, které umistite dle obrazku. Aby se predeslo faleSnym poplachtiim v dlsledku detekce
zemé, mély by byt senzory namontovény 60 az 80 cm nad zemi a povrchy senzord by mély byt svislé nebo mirné naklonéné nahoru.

1) Montazni vyska a usporadani senzorll jsou znazornény v  7) Kazdy senzor opatrné zatlacte do vyvrtanych otvorl a zaroven za nim
pfislusnych diagramech. opatrné vedte kabely. Zatlatte senzory zcela do otvorl. Poznamka:
2) Pred vrtanim otvor( zkontrolujte spodni stranu narazniku, zda  Abyste zabranili nadmérnému namahani senzorovych prvkd, tlaéte na
na ni nejsou néjaké strukturaini prekazky. okraje senzor(, nikoli na stred.

3) Oznacte si na narazniku umisténi prichozich otvorl a ujistéte  8) Vedte kabely senzorl podél konstrukénich prvk( vozidla a pomoci
se, ze budou mit dostate¢nou vdali, aby se senzory mohly zcela  kabelovych stahovacich pések je zajistéte mimo pohyblivé ¢asti. Abyste
zasunout do narazniku. predesli poskozeni pfi vedeni kabell pres ostré kovové hrany, pouzijte
4) Vyvrtejte otvory pomoci dérovaci pily, ktera je soucasti sady. prichodky.

5) Otvory vyhladte malym pilnikem nebo jinym vyhlazovacim 9) Pfipojte senzory k Fidici jednotce a postupné je testujte
nastrojem, abyste odstranili otfepy. nastartovanim motoru, couvanim s vozidlem a sledovanim LCD displeje.
6) Pokud naraznik neni svisly, mdZe byt nutné pouzit podlozku  Zafizeni by mélo zobrazovat spravnou vzdalenost od prekazky. Tento
nebo samostatny drzak, aby se zajistila svisla poloha povrchll  krok opakujte pro zbyvajici senzory.

senzord.

Odstranovani problému

Pokud se po instalaci setkate s faleSnym poplachem nebo problémem s nepretrzitym zvukovym signalem, odpojte vsechny senzory od
fidiciho modulu. a pripojte kazdy senzor samostatné. To pomUze urcit, ktery senzor zplsobuje problém.

Jakmile najdete vadny senzor, zkontrolujte, zda montazni otvor neni pfilis tésny — zejména v kovovém ndrazniku. Je mozné, Ze vyvrtany
otvor je pfilis tésny a vyviji tlak na senzor. V tomto pripadé budete muset otvor mirné zvétsit obrousenim malym kulatym pilnikem.
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{SEKO’
PROHLASENI O SHODE ES

Posledni dveé Cislice roku oznaceni CE - 24
GEKO Sp. z 00 z 0. O. Sp. pobli? Kietlinu, ul. Spacerowa 3, 97-500 Radomsko
s plnou odpovédnosti prohlasuje, Ze:
Parkovaci senzor
Typ: G02335 / G02336 Model: A41 / A43

spliiuje poZadavky smérnice Evropského parlamentu a Rady:

Smérnice o elektromagnetické kompatibilité ‘ 2014/30/EU

Pro posouzeni shody byly pouzity nasledujici harmonizované normy:

EN 55032:2015+A11:2020, EN 55035:2017+A11:2020

EN IEC 61000-3-2:2019/A1:2021,

EN 61000-3-3:2013/A2:2021/AC:2022-01,

EN 61000-4-2:2009, EN IEC 61000-4-3:2020,

EN 61000-4-4:2012, EN 61000-4-5:2014+A1:2017,

EN 61000-4-6:2014, EN 61000-4-8:2010,

CSN EN IEC 61000-4-11:2020

Toto prohldseni o shodé ES pozbyva platnosti, pokud je vyrobek zménén nebo prestavén bez souhlasu vyrobce.

Za pfipravu a uchovavani technické dokumentace je zodpovédny/a:
Larysa Kowalczyk, Kietlin, ul. Spacerowa 3, 97-500 Radomsko.

Kietlin, 19.06.2024 Larysa Kowalczykova
Misto a datum vydani Jméno, pfijmeni a funkce opravnéné osoby
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B Preklad originalnych pokynov
: E KQ SK - SLOVENSKA VERZIA

m POUZIVATELSKA PRIRUCKA

Schéma zapojenia (obr. 1)

m—
T ]
N e E Senzory
= =

G02335 / G02336

o

I

Riadiaca
jednotka

|
y

LCD * Reproduktor*

di +12V z cuvacieho svetla (Cervené)

Zem (Cierna)
* v zavislosti od verzie senzora

Montazna vyska a umiestnenie snimaca (obr. 2)

Moznost kablovej trasy 2

Displej

Senzory

o o o
™l |H
V% ////////V///////A///////L 7 i iaes jednotka
1 L2 L3 4 |L1 senzory
L
V=60-80cm
L1=6-15cm

12=13=14/12=14=0,31,13=0,41
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Leexo I

Dakujeme, 7e ste si vybrali parkovaci systém GEKO na monitorovanie prekaZok okolo vasho vozidla. Pomocou pokroéilej ultrazvukovej
technoldgie zariadenie monitoruje a varuje vodi¢ov pred prekazkami okolo vozidla vizuadlne aj zvukovo. Pre zaistenie spravnej instalacie a
prevadzky systému si pozorne precitajte tento navod.

Vlastnosti produktu

- 4 senzory namontované v narazniku vozidla

- Aktivacia systému po zaradeni spiatocky

- LCD displej* alebo bzuciak*

* Vlybava sa lisi v zavislosti od zvoleného modelu

Systém detekuje prekazky okolo vozidiel a ich vzdialenosti vysielanim vysokofrekvenénych (ultrazvukovych) signalov a meranim casu
potrebného na ich ndvrat. Vysledné Casy navratu sa pouZiju na vypocet vzdialenosti k prekazke, nasledné zobrazenie vzdialenosti a v
pripade potreby vydanie upozorneni.

Obsah supravy

Komponent Funkcia Umiestnenie vo vozidle

Grafické znazornenie vzdialenosti k prekazke a zvukové varovania. /

H ¥ *
LCD displej* / Reproduktor Zvukové vystrazné signaly.

Vnutri kabiny vodica.

Na akomkolvek vhodnom a ekologicky chranenom

Riadiaca jednotka .
mieste.

Hlavné rozhranie a ovladacie prvky

Ultrazvukové senzory Detekcia prekazok okolo vozidla. Nachddza sa v prednom alebo zadnom narazniku.

4

wtll 0 N

Stav Vzdialenost Z6na Zvukovy signal Zobrazené Cisla Farba na LED displeji
1 >2,5m bezpecne ticho - -
2 1,6-2,5m bezpecne ticho 1,6-2,5 --
3 1,0-15m bezpecne Bi...... Bi........ 1,0-1,5 zelena
4 0,7-0,9m POZOR Bi...... Bi...... Bi...... 0,7-0,9 zelend + 3Ita
5 0,4-0,6m POZOR Bi...Bi..Bi..Bi.. 0,4-0,6 zelend + 3Ita
6 <0,3m nebezpecenstvo Nepretrzity 0,0-0,3 zelend + Zlta + Cervena
Technické udaje
Menovité napatie 12V jednosmerny prud
Poziadavky na napajanie <4W
Prevadzkova teplota -20°Caz70°C
Prevadzkovy rozsah senzora 0,3az2,5m
Uhol detekcie senzora Horizontéalne >60° / Vertikalne >60°
Priemer senzora 22mm

Instaldcia
Pomocou priloZenej dierovej pily vyvrtajte do ndraznika 4 otvory

umiestnené podla obrazku. Aby sa predislo faloSnym poplachom v désledku

detekcie zeme, senzory by mali byt namontované 60 az 80 cm nad zemou a povrchy senzorov by mali byt zvislé alebo mierne naklonené nahor.

1) Montazna vySka a usporiadanie senzorov s zndzornené na
prislusnych diagramoch.

2) Pred vitanim otvorov skontrolujte spodnu stranu naraznika, Ci
sa na nej nenachadzaju nejaké strukturalne prekazky.

3) Oznacte si umiestnenie priechodnych otvorov na narazniku a
uistite sa, Ze budu mat dostatoény priestor, aby sa snimaée mohli
Uplne zasunut do naraznika.

4) Vyvitajte otvory pomocou dierovej pily, ktora je sucastou
supravy.

5) Otvory vyhladte malym pilnikom alebo inym vyhladzovacim
nastrojom, aby ste odstranili otrepy.

6) Ak naraznik nie je zvisly, méze byt potrebné pouzit podlozku
alebo samostatny drziak, aby sa zabezpecila zvisld poloha
povrchov snimacov.

RieSenie problémov

7) Kazdy senzor opatrne zatlaéte do vyvitanych otvorov a zaroven za
nimi starostlivo vedte kable. Snimace uplne zatlatte do otvorov.
Poznamka: Aby ste predisli nadmernému namahaniu snimacich prvkov,
tlacte na okraje snimacov, nie do stredu.

8) Vedte kable snimacov pozdiz kon$trukénych prvkov vozidla a
pomocou kdblovych zvazkov ich zaistite mimo pohyblivych casti. Aby ste
predisli poskodeniu pri vedeni kablov cez ostré kovové hrany, pouzite
priechodky.

9) Pripojte senzory k riadiacej skrinke a postupne ich otestujte
nastartovanim motora, civanim s vozidlom a sledovanim LCD displeja.
Zariadenie by malo zobrazovat spravnu vzdialenost od prekazky. Tento
krok zopakujte pre zostavajlce senzory.

Ak sa po instalacii vyskytne falosny poplach alebo problém s nepretrzitym zvukovym signdlom, odpojte vSetky senzory od riadiaceho
modulu. a pripojte kazdy senzor samostatne. To poméze urdit, ktory senzor spésobuje problém.

Ked' najdete chybny snimac, skontrolujte, ¢i montazny otvor nie je

prili$ tesny a vyvija tlak na senzor. V tomto pripade budete musiet

prilis tesny — najma v kovovom ndrazniku. Je mozné, Ze vyvrtany otvor je
otvor mierne zvadsit jeho zbrisenim malym okrdhlym pilnikom.
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{SEKO’
VYHLASENIE O ZHODE ES

Posledné dve Cislice roku oznacenia CE - 24
GEKO Sp. z 0. 0. Sp. blizko Kietlinu, ul. Spacerowa 3, 97-500 Radomsko
s plnou zodpovednostou vyhlasuje, ze:
Parkovaci senzor
Typ: G02335 / G02336 Model: A41 / A43

spifia poziadavky smernice Eurépskeho parlamentu a Rady:

Smernica o elektromagnetickej kompatibilite ‘ 2014/30/EU

Na posudenie zhody boli pouzité tieto harmonizované normy:

EN 55032:2015+A11:2020, EN 55035:2017+A11:2020

EN IEC 61000-3-2:2019/A1:2021,

EN 61000-3-3:2013/A2:2021/AC:2022-01,

EN 61000-4-2:2009, EN IEC 61000-4-3:2020,

EN 61000-4-4:2012, EN 61000-4-5:2014+A1:2017,

EN 61000-4-6:2014, EN 61000-4-8:2010,

Norma EN IEC 61000-4-11:2020

Toto vyhlasenie o zhode ES straca platnost, ak je vyrobok zmeneny alebo prestavany bez sthlasu vyrobcu.

Za pripravu a uchovavanie technickej dokumentacie je zodpovedny:
Larysa Kowalczyk, Kietlin, ul. Spacerowa 3, 97-500 Radomsko.

Kietlin, 19.06.2024 Larysa Kowalczykova
Miesto a ddtum vydania Meno, priezvisko a funkcia opravnenej osoby
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Ml Az eredeti utasitasok forditasa
- E KQ HU - MAGYAR VALTOZAT

m FELHASZNALOI KEZIKONYV

Csatlakozasi rajz (1. abra)

m—
D) e |
) e E érzékeldk

G02335 / G02336

o

I

VezérlGegys
ég

|
y

LCD * Hangszoré*

di +12V a tolatélampatdl (piros)

Fold (fekete)
* az érzékeld verzidjatdl figgéen

Szerelési magassag és az érzékel6 helye (2. abra)

2. kabelut opcid

Kijelzé

érzékelSk

(o] (o] (o]
™l | H PSS ,
N o\ By Kabelut - 1. opcié
STR 7RI 77777774 77777777877777777 A 7 Y e s
, J—
1l L2 L3 14 U1 ereekeie
L

Magassag = 60 - 80 cm
L1=6-15cm
12=13=14/12=14=0,3L,13=0,4L
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Leexo

Koszonjiik, hogy a GEKO parkolérendszert valasztotta jarm(ive korili akadalyok figyelésére. A fejlett ultrahangos technoldgia segitségével a
késziilék vizudlisan és hangjelzéssel figyeli és figyelmezteti a vezetGket a jarmU korili akadalyokra. Kérjik, figyelmesen olvassa el ezt a
kézikdnyvet a rendszer megfelel§ telepitése és miikodtetése érdekében.

Termékjellemz6k

- 4 érzékel6 a jarm( I16kharitdjaba szerelve

- Arendszer aktivaldasa hatrameneti fokozat kapcsoldsa utan

- LCD kijelz6* vagy hangjelz6*

* A felszereltség a kivalasztott modelltdl fuggéen valtozhat

A rendszer nagyfrekvencias (ultrahangos) jelek kibocsatasaval és a jelek visszatéréséhez sziikséges id6 mérésével érzékeli a jarmivek korili
akaddlyokat és azok tavolsagat. A kapott visszatérési idGket felhaszndlja az akadalytdl valo tavolsag kiszamitasahoz, majd a tavolsag
megjelenitéséhez és szlikség esetén riasztasok kiadasahoz.

A készlet tartalma

Osszetevs

Funkcié Elhelyezkedés a jarmiiben

Az akaddlytdl valé tavolsag grafikus megjelenitése és hangjelzések. /

Hallhatd figyelmeztet6 jelek. A vezetfilkében.

LCD kijelz6* / Hangszoro*

VezérlGegység FG kezelGfeliilet és kezelGszervek Barmely kényelmes és kornyezetbarat helyen.

Ultrahangos érzékel6k A jarm( korili akadalyok észlelése. Az elsd vagy a hatsé |6kharitdban talalhatd.

Allapot Tavolsag Zbna Hangjelzés Megjelenitett Szines LED kijelz6
szamok
1 > 2,5 méter biztonsdgosan csend - -
2 1,6 - 2,5 méter biztonsdgosan csend 1,6-2,5 -
3 1,0- 1,5 méter biztonsagosan Bi...... Bi........ 1,0-1,5 z6ld
4 0,7 - 0,9 méter figyelmeztetés Bi...... Bi...... Bi...... 0,7-0,9 z0ld + sarga
5 0,4 - 0,6 méter figyelmeztetés Bi...Bi...Bi...Bi... 0,4-0,6 z6ld + sarga
6 <0,3m veszély Folyamatos 0,0-0,3 z0ld + sarga + piros

Miiszaki adatok
Névleges fesziiltség

12 V egyenaram

Energiaigény <4W
Uzemi h6mérséklet -20°C és 70°C kdzott
Erzékeld m(ikodési tartomanya 0,3-2,5m

Erzékeld érzékelési szoge Vizszintes >60° / Fligg6leges >60°

Erzékels atmérdje 22 mm

Telepités
A mellékelt lyukflirésszel furjon 4 lyukat a I6kharitéba, az abran lathaté mddon elhelyezve. A talajérzékelés miatti téves riasztasok elkerilése
érdekében az érzékelSket 60-80 cm-rel a talaj felett kell felszerelni, és az érzékelSfeliileteknek fliggélegesnek vagy enyhén felfelé dontottnek
kell lenniik.

1) Az érzékelGk szerelési magassagat és elrendezését a vonatkozd
abrak mutatjak.

2) Lyukak furdsa el6tt ellenGrizze a I6kharito alsé részét, hogy
nincs-e rajta szerkezeti akadaly.

3) Jelolje meg az atmend furatok helyét a l6kharitén, és
gy6z6djon meg arrdl, hogy elegend6 hely van kozéttik ahhoz,
hogy az érzékel6k teljesen becsusztathatdok legyenek a
I6kharitéba.

4) Furja ki a lyukakat a készletben talalhaté lyukfirésszel.

5) Simitsa el a lyukakat egy kis reszel6vel vagy mas
simitoeszkdzzel a sorjak eltavolitasa érdekében.

6) Ha a l6kharité nem fligg6leges, szlikség lehet alatét vagy kiilon
tarté hasznalatara az érzékel6 fellleteinek fliggbleges
helyzetének biztositasdhoz.

Hibaelharitas

7) Ovatosan nyomja be az egyes érzékeléket a furt lyukakba, mikoézben
gondosan elvezeti a kabeleket mogottik. Nyomja be teljesen az
érzékelGket a furatokba. Megjegyzés: Az érzékel6 elemek tulzott
terhelésének elkeriilése érdekében az érzékel6k széleit nyomja meg, ne
a kozepét.

8) Vezesse el az érzékeld kabeleit a jarmi szerkezeti elemei mentén, és
kabelkotegelSvel rogzitse Gket a mozgd alkatrészektdl tavol. A kabelek
éles fémperemeken valé atvezetése soran a sériilések elkeriilése
érdekében hasznaljon tomit6gydriket.

9) Csatlakoztassa az érzékel6ket a vezérl§dobozhoz, és tesztelje Gket
egyenként a motor beinditasaval, a jarmu tolatasaval és az LCD kijelz6
figyelésével. A késziléknek a megfelel6 tavolsagot kell kijeleznie az
akadalytdl. Ismételje meg ezt a I1épést a tobbi érzékelSvel.

Ha a telepités utadn téves riasztast vagy folyamatos hangjelzést tapasztal, vélassza le az Osszes érzékel6t a vezérl6modulrdl. és
csatlakoztassa az egyes érzékel6ket kilon-kilon. Ez segit meghatarozni, hogy melyik érzékel6 okozza a problémat.

Miutan megtaldlta a hibas érzékel6t, ellendrizze, hogy a rogzitéfurat nincs-e tal szorosan meghuzva — kiilonosen egy fém I6kharitdban.
Lehetséges, hogy a furt furat tul szoros, és nyomast gyakorol az érzékelGre. Ebben az esetben kissé ki kell nagyitani a lyukat egy kis kerek

reszelGvel.
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{SEKO’
EK MEGFELELOSEGI NYILATKOZAT

A CE-jel6lés évének utolso két szdmjegye - 24
GEKO Kft. z 0. 0. Sp. Kietlin kbzelében, ul. Spacerowa 3, 97-500 Radomsko
teljes felel6sséggel kijelenti, hogy:
Parkoldérzékel6
Tipus: G02335 / G02336 Modell: A41 / A43

megfelel az Eurdpai Parlament és a Tandacs irdnyelvének kovetelményeinek:

Elektromagneses kompatibilitasi irdnyelv ‘ 2014/30/EU

A megfelel6ség értékeléséhez a kovetkezé harmonizalt szabvanyokat alkalmaztdk:

EN 55032:2015+A11:2020, EN 55035:2017+A11:2020
EN IEC 61000-3-2:2019/A1:2021,

EN 61000-3-3:2013/A2:2021/AC:2022-01,

EN 61000-4-2:2009, EN IEC 61000-4-3:2020,

EN 61000-4-4:2012, EN 61000-4-5:2014+A1:2017,

EN 61000-4-6:2014, EN 61000-4-8:2010,

EN IEC 61000-4-11:2020

Ez az EK-megfelelGségi nyilatkozat érvényét veszti, ha a terméket a gyartd beleegyezése nélkiil megvaltoztatjak
vagy atépitik.

A mUszaki dokumentacio elkészitéséért és tarolasaért a kovetkezs felel6s:
Larysa Kowalczyk, Kietlin, ul. Spacerowa 3, 97-500 Radomsko.

-
o

Kietlin, 2024.06.19. Larysa Kowalczyk

Kidllitas helye és datuma A meghatalmazott személy neve, vezetékneve és beosztasa
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. duc i uctiunil riginale
{EEKO
m MANUAL DE UTILIZARE

G02335 / G02336

Schema de conectare (Fig. 1)

Senzori

Unitate de
control

-
e
%

LCD * Difuzor*

+12V de la lumina de marsarier (rosu)

Pamant (Negru)
* Tn functie de versiunea senzorului

Tniltimea de montare si amplasarea senzorului (Fig. 2)

Optiunea 2 pentru traseul cablului
Afisa

Senzori

o] (o] (o]
1 E H
/7A ; ‘////////V////////Y////// ‘/ 74
| S i
1 2 L3 4 |1 eneer
L

1=60-80cm
L1=6-15cm

12=13=14/12=14=0,3L, L3=0,4L
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Leexo

Va multumim ca ati ales sistemul de parcare GEKO pentru monitorizarea obstacolelor din jurul vehiculului dumneavoastra. Folosind
tehnologie ultrasonica avansatad, dispozitivul monitorizeaza si avertizeaza soferii cu privire la obstacolele din jurul vehiculului, atat vizual,
cat si sonor. Va rugam sa cititi cu atentie acest manual pentru a asigura instalarea si functionarea corecta a sistemului.

Caracteristici ale produsului

- 4 senzori montati in bara de protectie a vehiculului

- Activarea sistemului dupa cuplarea treptei de marsarier

- Afisaj LCD* sau buzzer*

* Echiparea variaza in functie de modelul selectat

Sistemul detecteaza obstacolele din jurul vehiculelor si distantele acestora prin emiterea de semnale de inalta frecventa (ultrasonice) si
masurarea timpului necesar pentru ca aceste semnale sa se intoarca. Timpii de intoarcere rezultati sunt utilizati pentru a calcula distanta
pana la obstacol, apoi pentru a afisa distanta si a emite alerte, daca este necesar.

Continutul kitului

Componenta Functie Locatia in vehicul

Reprezentare graficad a distantei pana la un obstacol si avertizari

Ecran LCD* / Difuzor* K
sonore. / Semnale de avertizare sonore.

n interiorul cabinei soferului.

Unitate de control Interfata principala si comenzile Tn orice loc convenabil si protejat de mediu.

Senzori cu ultrasunete Detectarea obstacolelor din jurul vehiculului. Situat in bara de protectie fatd sau spate.

Stare Distanta Zona Semnal sonor Numere afisate Culoare pe afisajul LED
1 >2,5m n sigurantd tacere - --
2 1,6-2,5m n sigurantd tacere 1,6-2,5 --
3 1,0-1,5m n siguranta Bi...... Bi........ 1,0-1,5 verde
4 0,7 - 0,9 metri avertizare Bi...... Bi...... Bi...... 0,7-0,9 verde + galben
5 0,4 - 0,6 metri avertizare Bi...Bi...Bi..Bi.. 0,4-0,6 verde + galben
6 <0,3m Pericol Continuu 0,0-0,3 verde + galben + rosu

Date tehnice

Tensiune nominala 12V CC
Cerinte de putere < 4w
Temperatura de functionare -20°C pana la 70°C
Interval de functionare al senzorului 0,3panala2,5m
Unghiul de detectare al senzorului Orizontal >60° / Vertical >60°
Diametrul senzorului 22 mm
Instalare

Folosind carota inclusa, gauriti 4 gauri in bara de protectie, pozitionate asa cum se arata in diagrama. Pentru a evita alarmele false cauzate de
detectarea la sol, senzorii trebuie montati la 60 pana la 80 cm deasupra solului, iar suprafetele senzorilor trebuie sa fie verticale sau usor
inclinate Tn sus.

1) Insltimea de montare si dispunerea senzorilor sunt prezentate ~ 7) Apasati cu grija fiecare senzor in giurile perforate, ghidand in acelasi

in diagramele corespunzatoare. timp cablurile in spatele lor. Apasati senzorii complet in orificii. Nota:
2) Tnainte de a giuri, verificati partea inferioard a barei de Pentru a evita solicitarea excesivd asupra elementelor senzorilor,
protectie pentru a depista eventuale obstructii structurale. apasati pe marginile senzorilor, nu in centru.

3) Marcati locatiile gaurilor strapunse de pe bara de protectie si  8) Traseati cablurile senzorilor de-a lungul elementelor structurale ale
asigurati-va ca acestea au suficient spatiu liber pentru a permite  vehiculului si folositi coliere pentru a le fixa departe de piesele mobile.

senzorilor sa alunece complet in bara de protectie. Pentru a evita deteriorarea la trecerea cablurilor peste margini metalice
4) Dati gaurile folosind carota inclusa in kit. ascutite, utilizati inele de etansare.

5) Neteziti gdurile cu o pila mica sau alt instrument de netezire 9) Conectati senzorii la cutia de control si testati-i pe rand, pornind
pentru a elimina bavurile. motorul, dand cu spatele vehiculul si observand afisajul LCD. Dispozitivul

6) Dacd bara de protectie nu este verticald, poate fi necesara  ar trebui sa afiseze distanta corecta fata de obstacol. Repetati acest pas
utilizarea unei saibe sau a unui suport separat pentru a asigura  pentru senzorii ramasi.

verticalitatea suprafetelor senzorilor.

Depanare

Daca intampinati o alarma falsa sau o problema cu semnalul sonor continuu dupa instalare, deconectati toti senzorii de la modulul de
control. si conectati fiecare senzor individual. Acest lucru va ajuta la determinarea senzorului care cauzeaza problema.

Dupa ce ati localizat senzorul defect, verificati daca orificiul de montare nu este prea strans - mai ales intr-o bara de protectie metalica.
Este posibil ca gaura perforatd s3 fie prea stransa si sa puna presiune pe senzor. Tn acest caz, va trebui sa mériti usor gaura prin slefuirea ei
cu o pild rotunda mica.
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{SEKO’
DECLARATIE CE DE CONFORMITATE

Ultimele doua cifre ale anului marcajului CE - 24
GEKO Sp. z 0. 0. Sp. langa Kietlin, str. Spacerowa 3, 97-500 Radomsko
declara pe deplin responsabilitate ca:
Senzor de parcare
Tip: G02335 / G02336 Model: A4l / A43

indeplineste cerintele Directivei Parlamentului European si a Consiliului:

Directiva privind compatibilitatea electromagnetica ‘ 2014/30/UE

Urmatoarele standarde armonizate au fost utilizate pentru evaluarea conformitatii:

EN 55032:2015+A11:2020, EN 55035:2017+A11:2020
EN IEC 61000-3-2:2019/A1:2021,

EN 61000-3-3:2013/A2:2021/AC:2022-01,

EN 61000-4-2:2009, EN IEC 61000-4-3:2020,

EN 61000-4-4:2012, EN 61000-4-5:2014+A1:2017,

EN 61000-4-6:2014, EN 61000-4-8:2010,

EN IEC 61000-4-11:2020

Aceasta declaratie CE de conformitate devine invalida daca produsul este modificat sau reconstruit fara acordul
producatorului.

Urmatoarele persoane sunt responsabile pentru pregatirea si stocarea documentatiei tehnice:
Larysa Kowalczyk, Kietlin, ul. Spacerowa 3, 97-500 Radomsko.

-
o

Kietlin, 19.06.2024 Larysa Kowalczyk

Locul si data emiterii Numele, prenumele si functia persoanei autorizate
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M Traduccion de las instrucciones originales
s E KQ ES - VERSION EN ESPANOL

m MANUAL DEL USUARIO

G02335 / G02336

Diagrama de conexion (Fig. 1)

Sensores

Unidad de
control

-
e
%

LCD * Altoparlante*

+12 V de la luz de marcha atras (roja)

Tierra (Negro)
* dependiendo de la version del sensor

Altura de montaje y ubicacion del sensor (Fig. 2)

Opcidn 2 de ruta de cable

Mostrar
Sensores

VA% ////////V////////J’//////£

L L2 L3 L4 (L1
L

Sensores

Alto=60-80cm
L1=6-15cm
L2=13=14/12=14=0,3L,L3=0,4L
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Leexo

Gracias por elegir el sistema de estacionamiento GEKO para monitorear obstaculos alrededor de su vehiculo. Utilizando tecnologia
ultrasénica avanzada, el dispositivo monitorea y advierte a los conductores sobre obstaculos alrededor del vehiculo tanto visual como
audiblemente. Lea este manual detenidamente para garantizar la correcta instalacidn y funcionamiento del sistema.

Caracteristicas del producto

- 4 sensores montados en el parachoques del vehiculo

- Activacion del sistema después de poner la marcha atras

- Pantalla LCD* o zumbador*

*El equipamiento varia segun el modelo seleccionado

El sistema detecta obstdculos alrededor de los vehiculos y sus distancias emitiendo sefiales de alta frecuencia (ultrasénicas) y midiendo el
tiempo que tardan estas sefales en regresar. Los tiempos de retorno resultantes se utilizan para calcular la distancia al obstaculo, luego
mostrar la distancia y emitir alertas si es necesario.

Contenido del kit

Componente Funcion Ubicacion en el vehiculo

Presentacidn gréfica de la distancia a un obstaculo y advertencias

o . R Dentro de la cabina del conductor.
sonoras. / Sefiales de advertencia audibles.

Pantalla LCD* / Altavoz*

En cualquier lugar conveniente y ambientalmente

Unidad de control Interfaz principal y controles .
protegido.
sensores ultrasénicos Deteccién de obstaculos alrededor del vehiculo. Ubicado en el parachoques delantero o trasero.
Condicion Distancia Zona sefial de sonido Numeros Color en la pantalla LED
mostrados
1 >2,5m sin peligro silencio - --
2 1,6-2,5m sin peligro silencio 1.6-2.5 --
3 1,0-15m sin peligro Bi...... Bi. 1.0-15 verde
4 0,7 - 0,9 metros advertencia Bi...... Bi...... Bi...... 0,7-0,9 verde + amarillo
5 0,4 - 0,6 metros advertencia Bi... Bi... Bi... Bi... 0,4-0,6 verde + amarillo
6 <0,3m peligro Continuo 0.0-0.3 verde + amarillo + rojo
Datos técnicos
Tension nominal 12vcc
Requisitos de energia <4W
Temperatura de funcionamiento -20°Ca 70°C
Rango de funcionamiento del sensor 0,3a2,5m
Angulo de deteccién del sensor Horizontal >60° / Vertical >60°
Diametro del sensor 22 mm

Instalacion

Usando la sierra de corona incluida, taladre 4 agujeros en el parachoques, colocados como se muestra en el diagrama. Para evitar falsas
alarmas debido a la deteccién del suelo, los sensores deben montarse entre 60 y 80 cm por encima del suelo y las superficies de los sensores
deben ser verticales o ligeramente inclinadas hacia arriba.

1) La altura de montaje y la disposicion de los sensores se  7) Presione con cuidado cada sensor en los orificios perforados mientras

muestran en los diagramas correspondientes. pasa con cuidado los cables detrdas de ellos. Presione los sensores
2) Antes de perforar los agujeros, revise la parte inferior del completamente en los orificios. Nota: Para evitar una tensidn excesiva
parachoques para detectar posibles obstrucciones estructurales. en los elementos del sensor, presione en los bordes de los sensores, no

3) Marque las ubicaciones de los orificios pasantes en el en el centro.
parachoques y asegurese de que tengan suficiente espacio libre  8) Pase los cables del sensor a lo largo de los miembros estructurales del
para permitir que los sensores se deslicen completamente en el  vehiculo y use bridas para asegurarlos lejos de las partes moviles. Para

parachoques. evitar dafios al pasar cables sobre bordes metdlicos afilados, utilice
4) Perfore los agujeros utilizando la sierra de corona incluida en  ojales.

el kit. 9) Conecte los sensores a la caja de control y pruébelos uno a uno
5) Alise los agujeros con una lima pequefia u otra herramienta de  arrancando el motor, haciendo marcha atras el vehiculo y observando la
alisado para eliminar las rebabas. pantalla LCD. El dispositivo debe mostrar la distancia correcta del

6) Si el parachoques no estd vertical, puede ser necesario utilizar  obstaculo. Repita este paso para los sensores restantes.

una cufia o un soporte separado para garantizar que las

superficies del sensor estén verticales.

Solucidon de problemas

Si experimenta una falsa alarma o un problema de sefial audible continuo después de la instalacidn, desconecte todos los sensores del
modulo de control. y conectar cada sensor individualmente. Esto ayudara a determinar qué sensor esta causando el problema.

Una vez que haya localizado el sensor defectuoso, verifique que el orificio de montaje no esté demasiado apretado, especialmente en un
parachoques de metal. Es posible que el orificio perforado esté demasiado apretado y ejerza presidn sobre el sensor. En este caso, tendras
que agrandar ligeramente el agujero puliéndolo con una lima redonda pequefia.
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{SEKO’
DECLARACION CE DE CONFORMIDAD

Los dos ultimos digitos del afio del marcado CE - 24
GEKO Sp. z 0. 0. Esp. cerca de Kietlin, ul. Spacerowa 3, 97-500 Radomsko
declara con plena responsabilidad que:
Sensor de aparcamiento
Tipo: G02335 / G02336 Modelo: A41 / A43

cumple los requisitos de la Directiva del Parlamento Europeo y del Consejo:

Directiva de compatibilidad electromagnética ‘ 2014/30/UE

Para evaluar la conformidad se utilizaron las siguientes normas armonizadas:

EN 55032:2015+A11:2020, EN 55035:2017+A11:2020
EN IEC 61000-3-2:2019/A1:2021,

EN 61000-3-3:2013/A2:2021/AC:2022-01,

EN 61000-4-2:2009, EN IEC 61000-4-3:2020,

EN 61000-4-4:2012, EN 61000-4-5:2014+A1:2017,

EN 61000-4-6:2014, EN 61000-4-8:2010,

EN IEC 61000-4-11:2020

Esta Declaracion CE de conformidad perdera su validez si el producto se modifica o reconstruye sin el
consentimiento del fabricante.

La preparacion y almacenamiento de la documentacion técnica corresponde al siguiente:
Larysa Kowalczyk, Kietlin, ul. Spacerowa 3, 97-500 Radomsko.

Mo .
Kietlin, 19.06.2024 Larysa Kowalczyk
Lugar y fecha de emision Nombre, apellidos y cargo de la persona autorizada
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Bl Traduzione delle istruzioni originali
- E K'o' IT - VERSIONE ITALIANA

m MANUALE D'USO

G02335 / G02336

Schema di collegamento (Fig. 1)

Sensori

Unita di
controllo

-
e
%

LCD * Altoparlante*

+12V dalla luce di retromarcia (rossa)

Terra (Nero)
* a seconda della versione del sensore

Altezza di montaggio e posizione del sensore (Fig. 2)

Opzione 2 del percorso del cavo
Display
Sensori

o} (o} (o}
1 E H
V% ‘////////V////////J’////// AN
1 Sensori
L1 L2 L3 L4 L1
L

Altezza =60 - 80 cm
L1=6-15cm
L2=13=14/12=14=0,3L,L3=0,4L
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Leexo

Grazie per aver scelto il sistema di parcheggio GEKO per monitorare gli ostacoli intorno al tuo veicolo. Utilizzando un'avanzata tecnologia a
ultrasuoni, il dispositivo monitora e avvisa i conducenti della presenza di ostacoli attorno al veicolo, sia visivamente che acusticamente. Per
garantire la corretta installazione e il corretto funzionamento del sistema, leggere attentamente il presente manuale.

Caratteristiche del prodotto

- 4 sensori montati nel paraurti del veicolo

- Attivazione del sistema dopo I'inserimento della retromarcia

- Display LCD* o cicalino*

* L'equipaggiamento varia a seconda del modello selezionato

Il sistema rileva gli ostacoli attorno ai veicoli e la loro distanza emettendo segnali ad alta frequenza (ultrasonici) e misurando il tempo
impiegato da questi segnali per tornare indietro. | tempi di ritorno risultanti vengono utilizzati per calcolare la distanza dall'ostacolo, quindi
visualizzare la distanza ed emettere avvisi se necessario.

Contenuto del kit

Componente Funzione Posizione nel veicolo

Rappresentazione grafica della distanza da un ostacolo e avvisi

H * *
Display LCD* / Altoparlante acustici. / Segnali di avvertimento acustici.

All'interno della cabina di guida.

Unita di controllo Interfaccia principale e controlli In qualsiasi luogo comodo e protetto dall'ambiente.

Sensori a ultrasuoni Rilevamento degli ostacoli attorno al veicolo. Situato nel paraurti anteriore o posteriore.

Condizione Distanza Zona Segnale sonoro Numeri visualizzati Colore sul display LED
1 > 2,5 metri in sicurezza silenzio - -
2 1,6-2,5m in sicurezza silenzio 1,6-2,5 -
3 1,0-1,5m in sicurezza Bi...... Bi........ 1,0-1,5 verde
4 0,7 - 0,9 metri avvertimento Bi...... Bi...... Bi...... 0,7-0,9 verde + giallo
5 0,4 - 0,6 metri avvertimento Bi... Bi... Bi... Bi... 0,4-0,6 verde + giallo
6 <0,3m Pericolo Continuo 0,0-0,3 verde + giallo + rosso
Dati tecnici
Tensione nominale 12vCC
Requisiti di potenza <4W
Temperatura di esercizio da-20°Ca 70°C
Campo di funzionamento del sensore Da 0,3 a 2,5 metri
Angolo di rilevamento del sensore Orizzontale >60° / Verticale >60°
Diametro del sensore 22 millimetri

Installazione

Utilizzando la sega a tazza in dotazione, praticare 4 fori nel paraurti, posizionandoli come mostrato nello schema. Per evitare falsi allarmi dovuti
al rilevamento a terra, i sensori devono essere montati a 60-80 cm dal suolo e le superfici dei sensori devono essere verticali o leggermente
inclinate verso I'alto.

1) L'altezza di montaggio e la disposizione dei sensori sono 7) Premere con cautela ciascun sensore nei fori praticati, facendo

illustrate nei rispettivi schemi. attenzione a far passare i cavi dietro di essi. Premere i sensori
2) Prima di praticare i fori, controllare che non vi siano ostacoli completamente nei fori. Nota: per evitare sollecitazioni eccessive sugli
strutturali nella parte inferiore del paraurti. elementi dei sensori, premere sui bordi dei sensori, non al centro.

3) Segnare la posizione dei fori passanti sul paraurti e assicurarsi ~ 8) Far passare i cavi dei sensori lungo i componenti strutturali del
che vi sia spazio sufficiente per consentire ai sensori di scorrere  veicolo e utilizzare fascette per fissarli lontano dalle parti mobili. Per

completamente nel paraurti. evitare danni durante il passaggio dei cavi su bordi metallici taglienti,
4) Praticare i fori utilizzando la sega a tazza inclusa nel kit. utilizzare degli occhielli.

5) Lisciare i fori con una piccola lima o un altro strumento 9) Collegare i sensori alla scatola di controllo ed effettuare il test uno
levigante per eliminare le shavature. alla volta avviando il motore, facendo retromarcia con il veicolo e

6) Se il paraurti non & verticale, potrebbe essere necessario  osservando il display LCD. Il dispositivo dovrebbe visualizzare la distanza
utilizzare un distanziale o una staffa separata per garantire che le  corretta dall'ostacolo. Ripetere questo passaggio per i sensori rimanenti.
superfici del sensore siano verticali.

Risoluzione dei problemi

Se dopo l'installazione si verifica un falso allarme o un problema di segnale acustico continuo, scollegare tutti i sensori dal modulo di
controllo. e collegare ogni sensore singolarmente. Cio aiutera a determinare quale sensore causa il problema.

Una volta individuato il sensore difettoso, verificare che il foro di montaggio non sia troppo stretto, soprattutto se si tratta di un paraurtiin
metallo. E possibile che il foro praticato sia troppo stretto e stia esercitando pressione sul sensore. In questo caso sara necessario allargare
leggermente il foro levigandolo con una piccola lima rotonda.
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{SEKO’
DICHIARAZIONE DI CONFORMITA CE

Le ultime due cifre dell'anno della marcatura CE - 24
GEKO Sp. z 0. 0. Sp. vicino a Kietlin, ul. Spacerowa 3, 97-500 Radomsko
dichiara sotto la piena responsabilita che:
Sensore di parcheggio
Tipo: G02335 / G02336 Modello: A41 / A43

soddisfa i requisiti della direttiva del Parlamento europeo e del Consiglio:

Direttiva sulla compatibilita elettromagnetica ‘ 2014/30/UE

Per valutare la conformita sono state utilizzate le seguenti norme armonizzate:

EN 55032:2015+A11:2020, EN 55035:2017+A11:2020
EN IEC 61000-3-2:2019/A1:2021,

EN 61000-3-3:2013/A2:2021/AC:2022-01,

EN 61000-4-2:2009, EN IEC 61000-4-3:2020,

EN 61000-4-4:2012, EN 61000-4-5:2014+A1:2017,

EN 61000-4-6:2014, EN 61000-4-8:2010,

EN IEC 61000-4-11:2020

La presente dichiarazione di conformita CE perde la sua validita se il prodotto viene modificato o ricostruito senza il
consenso del produttore.

Responsabile della preparazione e dell'archiviazione della documentazione tecnica eé:
Larysa Kowalczyk, Kietlin, ul. Spacerowa 3, 97-500 Radomsko.

Mo .
Kietlin, 19.06.2024 Larysa Kowalczyk
Luogo e data di emissione Nome, cognome e qualifica della persona autorizzata
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B Vertaling van de originele instructies
- E KQ NL - NEDERLANDSE VERSIE

m GEBRUIKERSHANDLEIDING

Aansluitschema (Fig. 1)
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LCD * Luidspreker*

+12V van achteruitrijlicht (rood)

Grond (zwart)
* afhankelijk van de sensorversie

Montagehoogte en sensorlocatie (Fig. 2)

Kabelpadoptie 2
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Sensoren

Hoogte =60 - 80 cm
L1=6-15cm
L2=13=14/12=14=0,3L,L3=0,4L
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Leexo

Hartelijk dank dat u voor het GEKO parkeersysteem hebt gekozen, waarmee u de obstakels rondom uw voertuig in de gaten kunt houden.
Met behulp van geavanceerde ultrasoontechnologie waarschuwt het apparaat de bestuurder zowel visueel als hoorbaar voor obstakels
rondom het voertuig. Lees deze handleiding zorgvuldig door om een correcte installatie en bediening van het systeem te garanderen.
Producteigenschappen

- 4 sensoren gemonteerd in de bumper van het voertuig

- Systeemactivering na het inschakelen van de achteruitversnelling

- LCD-scherm* of zoemer*

* De uitrusting varieert afhankelijk van het gekozen model

Het systeem detecteert obstakels rond voertuigen en de afstand tot deze obstakels door hoogfrequente (ultrasone) signalen uit te zenden
en de tijd te meten die nodig is om deze signalen terug te krijgen. De resulterende retourtijden worden gebruikt om de afstand tot het
obstakel te berekenen. Vervolgens wordt de afstand weergegeven en worden indien nodig waarschuwingen afgegeven.

Inhoud van de kit

Onderdeel Functie

Locatie in het voertuig

Grafische weergave van de afstand tot een obstakel en hoorbare

. . . In de bestuurderscabine.
waarschuwingen. / Hoorbare waarschuwingssignalen.

LCD-scherm* / luidspreker*

Besturingseenheid Hoofdinterface en bedieningselementen Op een geschikte, milieuvriendelijke plaats.

Ultrasoon sensoren Detectie van obstakels rondom het voertuig. Bevindt zich in de voor- of achterbumper.

Voorwaarde Afstand Zone Geluidssignaal Weergegeven Kleur op LED-scherm
nummers
1 >2,5m veilig stilte - --
2 1,6 -2,5m veilig stilte 1,6-2,5 --
3 1,0-1,5m veilig Zie...... Zie. 1,0-1,5 groente
4 0,7-0,9m waarschuwing Bi...... Bi...... Bi...... 0,7-0,9 groen + geel
5 0,4-0,6m waarschuwing Bi...Bi...Bi...Bi... 0,4-0,6 groen + geel
6 <0,3m Gevaar Doorlopend 0,0-0,3 groen + geel + rood
Technische gegevens
Nominale spanning 12v DC
Energievereisten <4Ww
Bedrijfstemperatuur -20°Ctot 70°C
Werkingsbereik van de sensor 0,3tot2,5m
Sensor detectiehoek Horizontaal >60° / Verticaal >60°
Sensordiameter 22 mm

Installatie

Boor met de meegeleverde gatenzaag 4 gaten in de bumper, op de posities die op de tekening zijn aangegeven. Om valse alarmen door
gronddetectie te voorkomen, moeten sensoren 60 tot 80 cm boven de grond worden gemonteerd en moeten de sensoroppervlakken verticaal
of iets naar boven gekanteld zijn.

7) Druk elke sensor voorzichtig in de geboorde gaten en geleid de kabels
er zorgvuldig achteraan. Druk de sensoren volledig in de gaten. Let op:
Om overmatige spanning op de sensorelementen te voorkomen, drukt u
op de randen van de sensoren en niet op het midden.

8) Leid de sensorkabels langs de structurele onderdelen van het voertuig
en gebruik kabelbinders om ze vast te zetten, uit de buurt van
bewegende onderdelen. Om schade te voorkomen bij het geleiden van
kabels langs scherpe metalen randen, kunt u gebruik maken van
doorvoertules.

9) Sluit de sensoren aan op de regelkast en test ze één voor één door de
motor te starten, achteruit te rijden en naar het LCD-scherm te kijken.
Het apparaat moet de juiste afstand tot het obstakel weergeven.
Herhaal deze stap voor de overige sensoren.

1) De montagehoogte en de opstelling van de sensoren worden
weergegeven in de bijbehorende diagrammen.

2) Controleer de onderkant van de bumper op eventuele
structurele obstakels voordat u gaten boort.

3) Markeer de locaties van de doorvoergaten op de bumper en
zorg ervoor dat ze voldoende ruimte hebben, zodat de sensoren
volledig in de bumper kunnen worden geschoven.

4) Boor de gaten met de gatenzaag die in de set zit.

5) Maak de gaten glad met een kleine vijl of ander gladmakend
gereedschap om bramen te verwijderen.

6) Als de bumper niet verticaal is, kan het nodig zijn om een
vulstuk of aparte beugel te gebruiken om ervoor te zorgen dat de
sensoroppervlakken verticaal zijn.

Probleemoplossing

Als er na de installatie sprake is van een vals alarm of een aanhoudend hoorbaar signaal, koppelt u alle sensoren los van de regelmodule.
en sluit elke sensor afzonderlijk aan. Hiermee kunt u bepalen welke sensor het probleem veroorzaakt.

Nadat u de defecte sensor hebt gevonden, controleert u of het montagegat niet te strak zit, vooral bij een metalen bumper. Het kan zijn
dat het geboorde gat te smal is, waardoor er druk op de sensor komt te staan. In dit geval moet u het gat iets groter maken door het met
een kleine ronde vijl kleiner te vijlen.
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{SEKO’
EG-VERKLARING VAN CONFORMITEIT

De laatste twee cijfers van het jaar van de CE-markering - 24
GEKO Sp. z 0. O. Sp. nabij Kietlin, ul. Spacerowa 3, 97-500 Radomsko
verklaart onder volledige verantwoordelijkheid dat:

Parkeersensor
Type: G02335 / G02336 Model: A4l / A43

voldoet aan de eisen van de richtlijn van het Europees Parlement en de Raad:

Richtlijn elektromagnetische compatibiliteit ‘ 2014/30/EU

Om de conformiteit te beoordelen, zijn de volgende geharmoniseerde normen gebruikt:

EN 55032:2015+A11:2020, EN 55035:2017+A11:2020
EN IEC 61000-3-2:2019/A1:2021,

EN 61000-3-3:2013/A2:2021/AC:2022-01,

EN 61000-4-2:2009, EN IEC 61000-4-3:2020,

EN 61000-4-4:2012, EN 61000-4-5:2014+A1:2017,

EN 61000-4-6:2014, EN 61000-4-8:2010,

EN IEC 61000-4-11:2020

Deze EG-conformiteitsverklaring verliest haar geldigheid indien het product zonder toestemming van de fabrikant

wordt gewijzigd of omgebouwd.

Voor het voorbereiden en opslaan van technische documentatie zijn de volgende personen verantwoordelijk:
Larysa Kowalczyk, Kietlin, ul. Spacerowa 3, 97-500 Radomsko.

Mo .
Kietlin, 19.06.2024 Larysa Kowalczyk
Plaats en datum van uitgifte Naam, achternaam en functie van de gemachtigde persoon
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Leexo

Jag euyoplotolpe mou emhé€ate to olotnua otdBueuong GEKO ywa tnv mapakoAolBnon epmodiwv ylpw amd 10 OXNUd ooc.
XPNOLUOTIOLWVTAC TIPONYUEVN TEXVOAOYLO UTTEPNXWY, N CUCKEUN TIapakoAouBel kal poeldomoLel Toug 06nyouc yla epmodia yupw amo to
OXNUA, TOCO OMTIKA 00O KOL QAKOUOTIKA. ALOBACTE TPOCEKTIKA QUTO TO EYXELPLOLO yla v SlachaliceTe Tn CWOTH €yKATAOTOON KOL
AeLtoupyia Tou cUCTAUATOG.

XapaKTNPLOTIKA TIPOIOVTOG

- 4 aoOnTrpeg TomoBeTnéEVOL OTOV TTPOPUAQKTAPA TOU OXAUOTOC

- Evepyomoinon cuoTHUATOG META TNV EUITAOKH TG OTLoBev

- 066vn LCD* i BopuPntnc*

* 0 g€onAopog Sladépet avahoya e To EMAEYUEVO LOVTEAO

To cuoTNUA aviXVEVUEL EUMOSLA yUPW atd TA OXNUOTA KOL TIG OMTOCTACELG TOUG EKTIEUMOVTAG onpata VPNANRG cuxvotntag (UeEPNXNTKA)
KOl LETPWVTAG TOV XPOVO TIOU XpELATETaL YLa Vo eTLoTpEPouV autd Ta onpata. OL Xpovol emotpodrg MoU TPOKUTITOUV XPNOLLOTIoLoUVTaL
yLoL TOV UTTOAOYLOMO TNG QOOTACNG Ao TO EUMOSL0, OTN CUVEXELA TNV ERdAVLION TNG amdoTacng Kal TNy €kdoon eLomoLoewy edv eivat
anapaitnto.

NepLexopeva Kit

ZuoTATIKO Aewtoupyia TonoBeoia oto OxnMaA

IpadLkr AMEKOVLON TNG AMOOTACNG OO VA EUMOBLO KAL NXNTIKEG

ovn LCD* / Hyelo* R X .
0B6wn LCD* / Hxeio TIPOELSOMOLAOELS. / HXNTWKA TTPOELSOMOLNTIKA OrpaTaL.

Méaoa otnv Kapmiva Tou odnyou.

Se omolodnmote BOAKO Kal TEPLBAAAOVTIKA

Movada eAéyxou , .
T(POOTATEUMEVO UEPOG.

Kopla Stemadr) kat xelplotnipla

Yriepnxntikol ale®ntipeg Evtomnioudg epmodiwv yupw amnd to dxnua. Bpioketat atov pmpootvé 1 oTov mticw

-
Katdotaon Andotaon Zwvn HxNntKoé oijpa Epdaviiopevol Xpwpa otnv 006vn LED
aplOpoi
1 > 2,5 puétpa pE aodAAELQ olwnn - -
2 1,6 - 2,5 pétpa ME aodAAELQ owwnn 1,6-2,5 -
3 1,0-1,5u. pe aodaiela Mrm...... Mm....... 1,0-1,5 npdovog
4 0,7-0,9 . npoeldonoinon Mrmt...... Mm...... MmL..... 0,7-0,9 NPACLVo + Kitpwo
5 0,4-0,6 . npoeldomnoinon Mrt... Mrt ... Mrmt ... M ... 0,4-0,6 TPAGCLVO + KiTpVO
6 <0,3u Kivéuvog JSUVEXAG 0,0-0,3 T(PAGLVO + KITPWVO + KOKKLVO
Texvika Sedopéva
OVOMaOTIKA TAon 12v DC
Anattioelg Loxvog <4W
Oeppokpaocia Asttoupyiog -20°C éwc¢ 70°C
EUpoc Aettoupylag atebntipa 0,3 £éwg 2,5 .
Fwvia avixveuong awodntripa Opulovtia >60° / Kabetn >60°
Aldpetpoc alobntipa 22 x\lootd
Eykatdotoon

XPNOLLOMOLWVTAC TO TIOUPEXOUEVO TIPLOVL OTIWYV, avoifte 4 TpUTeg otov mpodulakTpa, TOomoBsTtnuéveg onwe daivetal oto Sidypappa. Na tnv
anoduyr) Peubwv cuvayeppwv Aoyw avixveuong edadoug, ol aodntrpeg Ba mpémnel va tonobetovvrat 60 £wg 80 cm mavw amnd 1o £6adog Kat ot
emudaveleg Twv aodnTHpwy Ba peEmneL va ivat KABeTeg ) eEAadpwg KEKALLEVEG TIPOG TAL TTAVW.

1) To UYPog TormoBétnong kat n Sldtagn twv awodntipwv daivovral
oTa OXETIKA Slaypappata.

2) Npw oavoifete Ttpumeg, eléy€te TV
TPodUAAKTAPA YLa TUXOV SoUKA gpmddia.

3) Inuewote TG Béoelg Twv omwv otov TpodUAAKTAPA Kal
BeBawwbeite OTL €xoUV EMApPKN AMOOTACH WOTE OL ALOONTHPEG va
umopouv va yAlotprioouv mARpwg péoa otov podulaktripa.

4) Tpumnote TG TPUMEG XPNOLULOMOLWVTAS TO TPLOVL OTWV ToU
Tep\OUBAVETOL OTO KLT.

5) Aeldvete TI§ TPUTEG UE pLa pikpn Alpa 1) aMo epyaleio Aslavong
vl va e€aheidete ta ypella.

6) Eav o mpodulaktripag Sev sival kKABeTog, Unopel va xpeLlaotel va
XPNOWOTOLAOETE Ul Towouxa f  &exwploty Bdon yu va
Slaodalioste OtL oL eMIdAVELEG TWV alaONTrpwWV eival KABeTEG.

Kdtw TAELPA TOU

AVTLHETWTLON T(POBANHATWY

7) MNiéote MPOOEKTIKA KAOE aloBnTrpa OTI TPUTIEG TTOU £XETE AVOIEEL, EVW
TapdAAnAa eEPVATE TPOOEKTIKA TA KAAWSLA Tiow ard autov. Miéote Toug
aodntpeg MANPWE péoa OTLG OMéG. Znueiwon: Ma va amodulyete TNV
UTEPPOAIKA KATATOVNON TWV OTOLXElWV TOU alodnTrpa, MLECTE OTLC AKPES
TwV aedNTHPWVY Kol OXL OTO KEVTPO.

8) Apopoloynote Ta KOAWSLA TWV ALEONTAPWY KOTA UAKOG TWV SOULKWY
OTOLXELWV TOU OXNHOTOG KAl XPNOLUOTOL0TE SEPATIKA KaAwdiwy yla va to
aopaAioete HOKPLE Ao Kwoupeva pépn. MNa va anopuyete INULEG KATA ThV
SpopoAoynon  koAwdiwv TAVW QO OUXUNPEG  METOANKEG  AKPEC,
Xpnotuormnotrote Saktulioug.

9) Zuvbéote TOoUG OLOONTAPEG OTO KIBWTLO EAEYXOU Ko SOKLUAOTE €vav KABe
dopd, EeKwWVTAC TOV KWWNTAPQ, KAvovTog Omobev To Oxnua Kol
napatnpwvtag tnv 08ovn LCD. H cuokeur] Ba mpémel va epdavilel Tn cwotn
andotacn amd To eunddlo. EmavoAdBete autd TtOo BrAua yla TOug
untdAounouc alodnTrpeg.

EQv avtipetwnioete Peudn ouvayepo f mpOPANUa e GUVEXEC NXNTIKO OO LUETA TNV EYKATAOTAON, Aoouve£ate GAOUG TOUG aLoONTAPES OO Th
povada eAéyxou. kot cuvbéote KAOe alobntripa Eexwplotd. Auto Ba BonOroeL oTov PocSLloplopo Tou alodntripa mou mpokalel to mpdPAnua.

MOALG EVTOTIIOETE TOV EAATTWHATLKO aLeOnTrpa, eAéyEte OTL n onf otepéwong Sev ivat TTOAU odytr] - €L6L1KA o€ PeTOAALKO TtpoduAakTrpa. Eivat
mBavo n omr mou €xeL avolyTel va eivat moAU obuLyTr Kol va aoKel tieon otov alodntrpa. 2 autrv thv nepintwon, Ba xpelaotel va peyebuvete

eAadpwe TNV TPUTA TPIBOVTAG TNV LE ULa ULKPH oTPOYYUAR Alpa.
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{SEKO’
AHNAQZIH ZYMMOPODOQZIHE EK

Ta Vo tedevtaia Pnoia Tou €toug onpavong CE - 24
GEKO Sp. 0. 0. 2rt. kovta oto Kietlin, ul. Spacerowa 3, 97-500 Pavtopoko
SNAWVEL e A pn guBuvn OtTL:
AloBntnpog otabueuong
Tumog: G02335 / G02336 Movtélo: A4l / A43

TIANPOL TLG amaltnosLg Tng odnyiag tou Eupwmnaikol KowvoBouliou kat tou ZupPouliou:

O6nyia yla tnv HAektpopayvntikn Zuppatotnta ‘ 2014/30/EE

To ak6AouBa evopUoVICHEVA TIPOTUTIO XPNOLHOTOoLNOnKav yla TNV afloAdynon tTng cUUUOpdwonC:

EN 55032:2015+A11:2020, EN 55035:2017+A11:2020
EN IEC 61000-3-2:2019/A1:2021,

EN 61000-3-3:2013/A2:2021/AC:2022-01,

EN 61000-4-2:2009, EN IEC 61000-4-3:2020,

EN 61000-4-4:2012, EN 61000-4-5:2014+A1:2017,

EN 61000-4-6:2014, EN 61000-4-8:2010,

EN IEC 61000-4-11:2020

H napoloa AnAwon Zuppopdwong EK mavet va oxUeL Gv To mPoidv TpomonolnBel 1 avakataokeuaotel xwplig tn
OUYKATAOEON TOU KOATAOKEUAOTH.

Ot akdAouBol givat urteBUVOL YL TNV TIPOETOLUAGLO KoL TNV OMOBAKELON TNG TEXVLKAC TEKUNPLlwoNg:
Larysa Kowalczyk, Kietlin, ul. Spacerowa 3, 97-500 Pavtouoko.

Mot .
KiétAv, 19.06.2024 Larysa Kowalczyk
Tomog kat nuepopnvia €kdoong ‘Ovopa, eEMWVURO0 Kot B€on Tou e€0UGLOSOTNUEVOU TTIPOCWITOU
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B Tradugao das instrucdes originais
s E KQ PT - VERSAO EM PORTUGUES

m MANUAL DO USUARIO

G02335 / G02336

Diagrama de conexao (Fig. 1)

Sensores

Unidade de
controle

-
e
%

LCD * Alto-falante*

+12V da luz de ré (vermelha)

Terra (Preto)
* dependendo da versdo do sensor

Altura de montagem e localiza¢ao do sensor (Fig. 2)

Opgdo 2 de Caminho de Cabo
Mostrar
Sensores

o] (o] o]
i E H . -
Caminho do Cabo - Opgdo 1
STRTRI 7777777 477777777747 77 7777 AN e S de controle
i S
L L2 L3 L4 |L1 ensores
L
H=60-80cm
L1=6-15cm

12=13=14/12=14=0,3L, L3=0,4L
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Leexo

Obrigado por escolher o sistema de estacionamento GEKO para monitorar obstaculos ao redor do seu veiculo. Usando tecnologia
ultrassonica avangada, o dispositivo monitora e avisa os motoristas sobre obstidculos ao redor do veiculo, tanto visual quanto
sonoramente. Leia este manual atentamente para garantir a instalagdo e operagdo corretas do sistema.

Caracteristicas do produto

- 4 sensores montados no para-choque do veiculo

- Ativagdo do sistema apds engatar a marcha ré

- Visor LCD* ou campainha*

* 0 equipamento varia dependendo do modelo selecionado

O sistema detecta obstdculos ao redor dos veiculos e suas distancias emitindo sinais de alta frequéncia (ultrassonicos) e medindo o tempo
que esses sinais levam para retornar. Os tempos de retorno resultantes sdo usados para calcular a distancia até o obstaculo, depois exibir a
distancia e emitir alertas, se necessario.

Conteudo do kit

Componente Fungdo

Localizagdo no veiculo

Apresentacdo grafica da distancia até um obstaculo e avisos sonoros.

/ Sinais de alerta sonoros Dentro da cabine do motorista.

Display LCD* / Alto-falante*

Em qualquer lugar conveniente e ambientalmente

Unidade de controle .
protegido.

Interface principal e controles

Sensores ultrassonicos Detecgdo de obstaculos ao redor do veiculo. Localizado no para-choque dianteiro ou traseiro.

Doenga Distancia Zona Sinal sonoro Numeros exibidos Cor no display LED
1 >2,5m com seguranga siléncio - --
2 1,6-2,5m com seguranga siléncio 1,6-2,5 -
3 1,0-1,5m com seguranga Bi...... Bi........ 1,0-1,5 verde
4 0,7-09m aviso Bi...... Bi...... Bi...... 0,7-0,9 verde + amarelo
5 0,4-0,6m aviso Bi... Bi... Bi... Bi... 0,4-0,6 verde + amarelo
6 <0,3m perigo Continuo 0,0-0,3 verde + amarelo + vermelho
Dados técnicos
Tensdao nominal 12vCC
Requisitos de energia < 4W
Temperatura de operagdo -20°Ca 70°C
Faixa de operagdo do sensor 0,3a25m
Angulo de deteccéo do sensor Horizontal >60° / Vertical >60°
Diametro do sensor 22 mm

Instalagao

Usando a serra copo incluida, faga 4 furos no para-choque, posicionados conforme mostrado no diagrama. Para evitar alarmes falsos devido a
detecgdo do solo, os sensores devem ser montados de 60 a 80 cm acima do solo e as superficies dos sensores devem ser verticais ou
ligeiramente inclinadas para cima.

1) A altura de montagem e a disposi¢do dos sensores sdo 7) Pressione cuidadosamente cada sensor nos furos perfurados
mostradas nos diagramas relevantes. enquanto passa cuidadosamente os cabos atras deles. Pressione os
2) Antes de fazer furos, verifique se ha obstrugdes estruturais na  sensores completamente nos orificios. Nota: Para evitar estresse
parte inferior do para-choque. excessivo nos elementos do sensor, pressione as bordas dos sensores,
3) Marque os locais dos furos passantes no para-choque e ndo no centro.

certifique-se de que eles tenham espaco suficiente para permitir  8) Passe os cabos do sensor ao longo dos elementos estruturais do
que os sensores deslizem totalmente para dentro do para- veiculo e use bragadeiras para prendé-los longe das pegas mdveis. Para
choque. evitar danos ao passar cabos sobre bordas metdlicas afiadas, use ilhos.
4) Faga os furos utilizando a serra copo inclusa no kit. 9) Conecte os sensores a caixa de controle e teste um de cada vez,
5) Alise os furos com uma lima pequena ou outra ferramenta de  ligando o motor, dando marcha ré no veiculo e observando o visor LCD.
alisamento para eliminar rebarbas. O dispositivo deve exibir a distancia correta do obstaculo. Repita esta
6) Se o para-choque ndo estiver na vertical, pode ser necessario  etapa para os sensores restantes.

usar um calgo ou um suporte separado para garantir que as

superficies do sensor estejam na vertical.

Solugdo de problemas

Se ocorrer um alarme falso ou um problema de sinal sonoro continuo apds a instalagdo, desconecte todos os sensores do médulo de
controle. e conecte cada sensor individualmente. Isso ajudara a determinar qual sensor esta causando o problema.

Depois de localizar o sensor defeituoso, verifique se o furo de montagem ndo esta muito apertado, especialmente em um para-choque de
metal. E possivel que o furo perfurado esteja muito apertado e esteja pressionando o sensor. Nesse caso, vocé precisara alargar um pouco
o furo, lixando-o com uma lima redonda pequena.
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{SEKO’
DECLARACAO DE CONFORMIDADE DA CE

Os dois ultimos digitos do ano da marcagao CE - 24
GEKO Sp. z 0. 0. Sp. perto de Kietlin, ul. Spacerowa 3, 97-500 Radomsko
declara com plena responsabilidade que:
Sensor de estacionamento
Tipo: G02335 / G02336 Modelo: A41 / A43

cumpre os requisitos da Diretiva do Parlamento Europeu e do Conselho:

Diretiva de Compatibilidade Eletromagnética ‘ 2014/30/UE

As seguintes normas harmonizadas foram utilizadas para avaliar a conformidade:

EN 55032:2015+A11:2020, EN 55035:2017+A11:2020
EN IEC 61000-3-2:2019/A1:2021,

EN 61000-3-3:2013/A2:2021/AC:2022-01,

EN 61000-4-2:2009, EN IEC 61000-4-3:2020,

EN 61000-4-4:2012, EN 61000-4-5:2014+A1:2017,

EN 61000-4-6:2014, EN 61000-4-8:2010,

EN IEC 61000-4-11:2020

Esta Declaragdo de Conformidade CE torna-se invdlida se o produto for alterado ou reconstruido sem o
consentimento do fabricante.

E responsdvel pela prepara¢do e armazenamento da documentac3o técnica:
Larysa Kowalczyk, Kietlin, ul. Spacerowa 3, 97-500 Radomsko.

Mot .
Kietlin, 19/06/2024 Larysa Kowalczyk
Local e data de emissao Nome, sobrenome e cargo da pessoa autorizada
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